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Introduction

Les panneaux d’affichages publicitaires offrent un espace privilégié aux annonceurs qui désirent promouvoir les biens de consommation courante.

Grâce à l’affluence à proximité de leur site d’implantation, ces moyens publicitaires permettent de toucher la quasi-totalité de la population, quelle que soit sa catégorie sociale.

Il y a environ 400.000 panneaux (de 4m par 3m ou de 2,40m par 1,60m) en France, dans presque toutes les agglomérations. Certains sont fixes, d’autres sont déroulants (c’est le cas de la maquette) ou en « Trivision » (rotation de triangles permettant l’affichage successif de 3 affiches).  

Les principaux propriétaires d'espaces sont Giraudy et Avenir (appartenant au groupe JC Decaux), ainsi que Dauphin.

Les tarifs d’affichage varient en fonction de la fréquentation des voies de circulation au bord desquelles sont installés les emplacements. A titre indicatif, voici un ordre de prix moyen des tarifs appliqués (en millier de francs) :

A Paris

- affichage :

- emplacement de prestige - panneau de chantier : 20 à 25 (7 jrs / panneau) ;
- bon emplacement : 5 à 15 (7 jrs / panneau) ;
- banlieue : 1,5 (7jrs / panneau).
- affichage  en réseau :

- 560 à 640 pour 200 panneaux à Paris (7 jrs),
- environ 500 pour 450 panneaux en banlieue (7 ou 10 jrs).
En Province

- affichage pour 1 semaine : 

- unité urbaine de +100.000 hab. : 1,2 à 5 par panneau,
- 50.000 à 100.000 hab. : 0,7 à 1,6 par panneau,
- 20.000 à 50.000 hab. : 0,5 à 1,25 par panneau,
- 10.000 à 20.000 hab. : 0,5 à 0,8 par panneau.
Il faut compter une réservation d'au moins 6 mois à l'avance pour pouvoir obtenir les emplacements que l'on désire, sachant que les périodes très chargées sont celles de la rentrée scolaire, des soldes et des fêtes.

Les panneaux déroulants et « trivision » permettent de rompre la monotonie de l’affichage et donc d’attirer et de renouveler l’attention du public. Ils doivent cependant être installés à proximité de zones d’arrêt du passage (feux tricolores par exemple).

La maquette disponible au lycée est un sous-système comprenant l’ensemble de la partie électrique (partie commande et partie puissance) d’un panneau d’affichage publicitaire déroulant. 

Le principe de fonctionnement du système complet est le suivant :
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Les affiches sont fixées sur une toile enroulée sur les axes 1 et 2. Ces axes sont munis de ressorts spiraux afin de tendre la toile. 

Lorsque le moteur est actionné (dans le sens de la montée ou de la descente), le cylindre 1 se met à tourner (par l’intermédiaire du réducteur),  entraînant la toile (par l’intermédiaire des crans d’entraînement), qui s’enroule grâce aux ressorts autour de l’axe 1 ou de l’axe 2 suivant le sens de rotation.

Trois détecteurs inductifs délivrent une information sur la position de la toile :

· Le « détecteur position » permet de détecter si une affiche est positionnée correctement face au public (il indique donc qu’il faut arrêter le défilement de la toile).

·   Le « détecteur ralentissement » indique que l’affiche va bientôt être positionnée correctement  (il faut donc ralentir le défilement de la toile pour obtenir un positionnement précis lors de l’arrêt).

· Le « détecteur origine » indique que la première affiche est positionnée correctement (et qui indique donc également que la toile est totalement déroulée de l’axe 1 : on ne peut plus descendre la toile).

Les détecteurs utilisés étant inductifs, des pièces de nature métallique sont disposées sur la toile afin d’indiquer les différentes positions :

















Les boutons poussoirs de l’armoire électrique permettent de commander les différents fonctionnements souhaités :
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Trois fonctionnements sont possibles :

Le fonctionnement en mode normal.

Ce mode est activé par la mise à 1 du commutateur DCY (ou « automatique »).

Durant tout ce mode, le voyant du commutateur DCY est allumé et les autres voyants sont éteints.

Dès la mise à 1 du commutateur, la toile descend à petite vitesse (vitesse SP2 du variateur) jusqu’à la détection de l’  « origine ».

La première affiche est alors en position. Elle y reste 5 secondes.

Une fois cette durée écoulée, la toile monte à grande vitesse (vitesse SP3 du variateur) jusqu’à l’apparition d’un front montant du détecteur « ralentissement ». Elle monte ensuite à petite vitesse et s’arrête après un front montant du « détecteur » position : la deuxième affiche est alors en place et doit y rester 5 secondes.

La toile monte ensuite à grande vitesse, puis à petite vitesse jusqu’à ce que l’affiche 3 soit en place. Elle doit y rester également 5 secondes.

Un fonctionnement identique, mais en descente, s’effectue alors pour afficher une nouvelle fois  les affiches 2 puis 1.

A la fin du cycle, si le commutateur DCY est à 0, le système s’arrête et le voyant s’éteint. Si le commutateur est à 1, le cycle reprend.

Le grafcet du fonctionnement normal est donné dans la deuxième partie.

Le fonctionnement « Réglage ».

Ce mode permet à un opérateur de fixer des affiches sur la toile. Il est activé par la mise à 1 du commutateur Réglage.

Durant ce mode, les voyants du commutateur « Réglage » et les boutons-poussoirs  « Montée » et « Descente » sont allumés.

Le fonctionnement est alors très simple. Si l’opérateur appuie sur le bouton « Montée », l’affiche monte à grande vitesse. S’il  appuie sur le bouton « Descente », l’affiche descend à grande vitesse.

Apparition d’un défaut.

On appelle ici défaut un problème du variateur (sécu ATV) ou un appui sur le bouton d’arrêt d’urgence. 

Lors de la détection d’un défaut, le moteur s’arrête et les quatre voyants clignotent à une fréquence de 0,5Hz.

Après l’annulation du défaut, les commutateurs DCY et Réglage doivent être remis à 0 pour permettre une remise en fonctionnement du système.

Le programme Zélio complet du système est donné dans la troisième partie.

Les spécifications techniques suivantes sont également données :

	Largeur d’une affiche
	2,40 m

	Hauteur d’une affiche
	1,60 m

	Nombre maximum d’affiches par panneau
	4

	Durée d’exposition d’une affiche
	5 s

	Diamètre des cylindres 1 et 2
	15 cm

	Distance nécessaire entre le début du ralentissement et l’arrêt du défilement (entre un front montant du capteur ralentissement et un front montant du capteur position)
	30 cm

	Distance entre les détecteurs et la toile
	5 mm


SADT de Niveau A-0 du système :









SADT de niveau A0 du système :
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Le grafcet du fonctionnement normal est donné ci –dessous :
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Le programme Zélio correspondant au fonctionnement complet du système est les suivant :

(Pour l’adressage, voir le chapitre suivant.)
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Les entrées/sorties sont affectées de la manière suivante :

	I1
	Commutateur DCY

	I2
	Bouton-poussoir « Montée »

	I3
	Commutateur « Réglage »

	I4
	Bouton-poussoir « Descente »

	I5
	Arrêt d’urgence

	I6
	Sécurité du Variateur ATV

	I7
	Détecteur « origine »

	I8
	Détecteur « Ralentissement »

	I9
	Détecteur « Position »

	Q1
	Entrée LI1 du variateur

	Q2
	Entrée LI2 du variateur

	Q3
	Entrée LI3 du variateur

	Q4
	Entrée LI4 du variateur

	Q5
	Voyant du commutateur DCY 

	Q6
	Voyant du BP « Montée »

	Q7
	Voyant du commutateur « Réglage »

	Q8
	Voyant du BP « Descente »


Fonction des entrées du variateur :

LI1 : Marche du moteur dans le sens de la montée.

LI2 : Marche du moteur dans le sens de la descente.

LI3/LI4 : Choix de la fréquence d’alimentation du moteur (liée à la fréquence de rotation) :

· LI3=0 et LI4=0 : Vitesse LSP réglable grâce au potentiomètre

· LI3=1 et LI4=0 : Vitesse SP2 réglable sur le variateur (correspond à la « petite vitesse » du cahier des charges).

· LI3=0 et LI4=1 : Vitesse SP3 réglable sur le variateur (correspond à la « grande vitesse » du cahier des charges).

· LI3=1 et LI4=1 : Vitesse HSP (high speed) qui correspond à une fréquence d’alimentation du moteur égale à celle du réseau (50 Hz si réseau EDF).

Le schéma ci-dessous donne le câblage des E/S de l’automate et  du  variateur.
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Le schéma de câblage de l’armoire électrique est donné sur les trois folios suivants :
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Zelio Logic
Présentation, description,
fonctions, modes

Présentation

w Le module logique “Zelio Logic” est destiné & la réalisation de petits équipements
d'automatismes.

wl est utilisé dans les secteurs d'activité de lindustrie et du tertiaire.
' Sa compacité et sa facilité de mise en ceuvre en font une alternative compétitive
aux solutions & base de logique cablée ou de cartes spécifiques.

 La simplicité de sa programmation, garantie par I'universalité du langage & contacts,
satisfait aux exigences de automaticien et répond aux attentes de 'électricien.

 Les versions sans afficheur et sans touche garantissent Ia confidentialité des
applications.

 La programmation peut étre effectuée soit de fagon autonome en utiisant le clavier
du module logique, soit par le logiciel “Zelio Soft".

Description

SR1A,SR1B

1 Pattes de fixations rétractables.

2 Bornier & vis d'alimentation.

3 Afficheur LCD 4 lignes de 12 caractéres.

4 Bornier & vis des entrées.

5 Bornier a vis des entrées analogiques 0-10 V utilisables en TOR — sur SR1 B
uniquement.

6 Touche de suppression.

7 Touche insertion ligne.

8 Touches de navigation ou aprés configuration bouton-poussoir Z.

9 Touche de sélection et validation.

10 Touche échappement (Esc.).

11 Emplacement mémoire de sauvegarde de backup et de transfert d'un produit 4
I'autre (optionnelle) ou du cable de raccordement PC/Module logique.

12 Borniers a vis sorties.

13 Emplacement pour étiquette relégendable.

Ecran d'accueil "Zelio Logic
1 Visualisation de I'état des entrées.

2 Visualisation du mode de marche (RUN) ou d'arrét (STOP) du module logique.

3 Visualisation d'un paramétre, par défaut jour et heure pour les produits  horloge.
4 Visualisation de I'état des sories.

SR1D,SR1E

1 Pattes de fixations rétractables.

2 Bornier & vis d'alimentation.

3 Bornier & vis des entrées.

4 Bornier a vis des entrées analogiques 0-10V, utiisables en TOR — sur SR1 E
uniquement.

5 U/RUN : DEL de visualisation de fonctionnement.

Fixe : sous tension mode Arrét.

Clignotante : mode de Marche.

Clignotante rapide : module en défaut.

6 Emplacement mémoire de sauvegarde de backup et de transfert dun produit &
rautre (optionnelle) ou du cable de raccordement PC/Module logique.

7 Borniers a vis sorties relais.

8 Emplacement pour étiquette relégendable.

Langage & contact
fonction schéma langage  symbole commentaires
Slectrique Ladder  module logique
Zelio
contact al £ [ 1 correspond a image réelle
Al du contact cablé sur lentrée
) ou o du module
o A ix i/(ou I) correspond a limage.
o inverse du contact cablé sur
I'entrée du module
bobine classique = Ia bobine est excitée lorsque les
contacts auxquels elle est reliée
Sont passants
bobine s— sa Ta bobine est exci
- contacls auxquels elle est reliée

& accrochage (Set)
sont passants

elle reste enclenchée lorsque les
contacts ne sont plus passants

Bobine ma 1a bobine est désexciée lorsque
de décrochage —R— les contacts auxquels elle est
(Reset) relise sont passants

elle reste inactivée lorsque les
contacts ne sont plus passants





[image: image18.jpg]Tr1 1l e

T . o0—un 1
T. M1
2 t=00.008

[CER MO 14:32
ABCD MO—-TH
n ON 07:35
a orFF z0:18

IB £ Ref

A1l Analoql
@ Ref=9.42vV

PROGRAM. i
PARAMET .
>VISU.
RUN/STOP ¥

10:44 ¢
00:00HM
0000
0.0v
B> 3 2 5 clds B)a B
1 RUN
JE _11:01
1 2 ERYs 6 7]

- |

T
Q
S

Fonctions

Bloc fonction temporisateur

8 blocs fonctions temporisateurs, chacun paramétrable parmi 8 types différents.
TTe : entrée commande du temporisateur

RTa : remise & zéro du temporisateur

Te : sortie du temporisateur

a:repere Zelioftype de temporisateur

s : base de temps

100,00 : valeur de temporisation

verrouillage de la valeur de temporisation

Bloc fonction compteur
8 blocs fonctions compteurs.

CCa : entrée de comptage

RCe : remise & zéro du compteur

Ce : sortie du compteur

DCa : sélection comptage/décomptage

p : valeur de présélection

errouillage de la valeur de présélection du compteur

Bloc fonction horloge
4 blocs fonctions horloge, chacun disposant de 4 canaux.
®1: sortie du bloc horloge

ABCD : plages horaires

MO 14 : 32 date et heure courante

MO —>TH : premier jour/dernier jour

ON : heure de mise en marche

OFF : heure darrét

a : verrouillage des plages de I'horloge

Bloc fonction analogique

8 blocs fonctions analogiques, chacun paramétrable parmi 7 types de
comparateurs.

A4 : sortie du bloc analogique

Ref : tension de référence

B < Ref : type d'opération disponible

a :verrouillage de la valeur de référence du bloc analogique

Modes

Mode paramétrage
Ce mode permet de centraliser tous les paramétres des blocs fonctions non
verrouilés et utiisés dans le programme. Ces paramétres sont tous modifiables.
Dans cet exemple le client a la possibilité de modifier :

la valeur de présélection de temporisation T1

 la valeur de présélection du compteur C1

 la tension de référence du bloc analogique A1

m les paramétres du bloc horloge n° 1 (date, plages horaires).

Mode visualisation

Ce mode permet de visualiser les valeurs courantes des différents blocs fonctions
utiisés dans le programme. On peut aussi sélectionner une de ces valeurs pour la
visualiser sur l'afficheur en lieu et place de la date et de 'heure.

Dans cet exemple le client a la possibilité d'afficher les valeurs courantes :
 du temporisateur T1

e I'entrée analogique IC

 du compteur C1.

Mode diagnostic
Ce mode est accessible aprés la mise en RUN du module logique Zelio.
Ecran d'accueil

Ecran de programmation
Le passage en mode programmation permet de visualiser tous les éléments actits
ou inactifs du programme. Tous les éléments actifs apparaissent en vidéo inverse.
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Le logiciel Zelio Soft permet :

u la saisie des schémas de commandes

u la surveillance des applications par lintermédiaire de son test de cohérence
u la saisie des messages affichés sur Zelio Logic

u la simplification de la mise en ceuvre.

Les modes de saisies des schémas de commandes
Le mode "saisie Zelio" permet [ tilisateur ayant programmé directement sur le
produit Zelio Logic de retrouver la méme ergonomie, & la premigre prise en main du
logiciel.

Le mode "saisie libre”, plus intuiti, apporte & l'utilisateur un grand confort d'utilisation
et de nombreuses fonctionnalités supplémentaires.

Zelio Soft utilisé en mode *saisie libre" permet de s'adapter au langage de
I'utilisateur en proposant 3 types d'utilisation :

w symboles Zelio

m symboles Ladder

m symboles électriques.

Le mode "saisie libre* permet aussi la création de mnémoniques et de commentaires
associés & chaque ligne de programme.

Le passage d'un mode de saisie & autre est possible & tout instant, par un simple
clic souris.

Le test de cohérence et langues apy
Zelio Soft surveille les applications grace & son test de cohérence. A la moindre
erreur de saisie, il passe au rouge. I suffit d'un clic sur la souris pour localiser le
probléme.

Zelio Soft permet & tout moment de passer dans lune des 6 langues applicatives
(Anglais, Frangais, Allemand, Espagnol, Italien, Portugais), et d'éditer le dossier
application dans cette langue. Il permet de choisir le mode de représentation (Zelio,
Ladder ou électrique) pour éditer le dossier.

Saisie des messages affichés sur Zelio Logic
Zelio Soft permet de configurer 4 blocs fonctions Texte, correspondant 4 écrans de
4lignes x 12 caracteres, affichables sur tous les modules logiques. Ces écrans sont
activés aussi simplement qu'une bobine dans le schéma de commande. Il est
possible alors d'afficher des messages en texte seul ou de les associer & 1 ou

2 variables. Ces dernieres sont des valeurs courantes et/ou de réglage de blocs
fonctions utilisés dans le programme.

Test des programmes
Le simulateur de Zelio Soft permet de tester l'ensemble des programmes
Clest-a-dire :

 activer les entrées "Tout ou Rien® (TOR) et leur mode de contact normalement
ouvert ou fermé, fugitif ou permanent

w visualiser Iétat des sorties

w faire varier la tension des entrées analogiques B et IC

m activer les touches bouton-poussoir

 simuler le programme applicatif en temps réel ou en accéléré

w visualiser en dynamique et en rouge les différents éléments actifs du programme.
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Caractéristiques

Caractéristiques d’environnement

Certification de produits

UL, CSA, C-TICK

degré de protection

1P 20

température fonctionnement C - 20...+ 55 selon IEC 68-2-1 et 68-2-2
lisibilité de Tafficheur c 0...+ 55 selon IEC 68-2-1 et 68-2-2
stockage c - 25...+ 70 (selon IEC 1131-2)
humidité relative maximale % 95 sans condensation ni ruissellement
altitude m 0...2000
tenue mécanique immunité aux vibrations conforme & la norme IEC 68-2-6, essai Fc
immunité aux chocs conforme a la norme IEC 68-2-27, essai Ea
fenue aux décharges immunité aux décharges conforme a la norme IEC 61000-4-2, niveau 3 (1)
électrostatiques électrostatiques
tenue aux parasites HF immunité aux champs conforme a la norme IEC 61000-4-3, niveau 3 (1)
électromagnétiques rayonnés
immunité aux transitoires conforme a la norme IEC 61000-4-4, niveau 3 (1)
rapides en salves
immunité aux ondes de chocs] conforme & la norme IEC 61000-4-5
immunité aux ondes conforme a la norme IEC 61000-4-12
oscillatoires amorties
raccordement sur- fil souple avec embout mm? |1 conducteur : 0,14...1.5, cable : AWG26... AWG16
bornes a vis 2 conducteurs : 0,14...0,75, cable : AWG26...AWG18
(serrage par tournevis 0 3,5)  fil semi-rigide mm? |1 conducteur : 0,14...2.5, cable : AWG26... AWG14
fil rigide mm? |1 conducteur : 0,14...2.5, cable : AWG26... AWG14
2 conducteurs : 0,14...1,5, cable : AWG26...AWG16
Couple de serrage Nm [06
Caractéristiques des alimentations
type de modules SR1 B121JD +1.1BD +201BD B1228BD «101FU \-ZNFU
primaire tension nominale v =12 —24 ~100...240
les de tension ondulation comprise v 10,2..14.4 19.2...30 ~ 85...264
fréquence nominale Hz 50-60 (47...63)
courant nominal d’entrée mA [105 83 130 45 ~-100V<50 ~ 100V =80
~240V<27 ~ 240V 40
puissance dissipée W 1.3 1.6 29 1.1 3 53
‘micro-coupures durée acceptée < 1 ms, répétition 20 fois <10 ms, répétition 20 fois
tension d'isolement primaire/terre v 2000 (50-60 Hz)
efficace
protection Contre lnversion de polarite
Caractéristiques de traitement
type de modules SR1 B121JD, +1eBD, SR1 +101FU +201BD, SR1+201FU
nombre de lignes 60 80
de schéma de commandes
temps de cycle maximum ms |6 8
temps de réponse (2) ms 12 424 (SR1 B121JD et «1eBD) 14 4 26 (SR1+201BD)
20 4 40 (SR1101FU) 22 & 42 (SR1+201FU)
Temps de sauvegarde  Jourheurs H|> 724 40 °C, uniquement sur SAT B el SAT E
en cas de coupure programme et réglages a vie, EEPROM interne
d'alimentation
Ccontréle mémoire programme a chaque mise sous tension
Caractéristiques des entrées "Tout ou Rien" —24 V
type de modules: SR1 eeseBD | SR1 eeesdD SR1 eesBD |SR1 eeedD
entrée naia 1BetiC
raccordement bornier & vis bornier a vis
valeur nominale tension v 24 b 3 24 12
des entrées courant mA |3 3 0,62 0,62
valeur alétat1 tension v z15 265 299 >9.9
limite de courant mA [>18 >1.6 0,16 0,16
‘commutation alétat0 tension v <5 <62 <5 <5
des entrées courant mA [<05 <15 0,08 0.08
impédance d'entrée a I'état 1 k|8 4 38 57
temps de état0ai 'ms__]0.3 (rapide)...3 (lent) 3 (non configurable)
réponse état1a0 ms  [0,5 (rapide)...5 (lent) 5 (non configurable)
configurable
conformité IEC 1131-2 oui, type 1 non
‘compatibilité capteurs 3 fils’ oui PNP oui
2 fils non non
type d'entrée résistive
isolement entre alimentation et entrées’ aucun
entre entrées aucun

(1) Niveau minimal dans les conditions dessals définies par les normes.
(2) Temps entre le changement d'état dune entrée et le changement détat dune sortie directement associée

par e programme dans le méme cycle.
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type de modules SR1 «01FU
raccordement bornier a vis
valeur nominale tension 1 ~ 100...240
des entrées ‘courant 115V mA 0,65
240V mA [1.3
fréquence Hz 47..63
valeur alétat1 tension v 279
de commutation courant mA__|>0.4 (pour U = 240V)
des entrées arlétat0 tension Vv <40
Gourant mA_[<03
temps Stat0ail  50/60 Hz ‘ms_[45...50 (U = 110V), 85...90 (U = 240 V)
de réponse Btat 120  50/60 Hz ms_[45...50 (U=110V), 18...22 (U = 240 V)
isolement entre alimentation et entrées aucun
Gnire entrées aucun
Caractéristiques de I'entrée analogique intégrée
type de modules SR1 BessBD SR1B121JD
entrée analogique nombre de voies. 2
gamme d'entrée v 0...10
impédance d'entrée kW _[625a10V
tension maximale v +30 +15
sans destruction
conversion résolution 8 bits
temps de conversion temps de cycle module
précision a25°C + 1,6 % de la pleine échelle
460 C 2,9 % de la pleine échelle
répétabilité a55°C < 0.1 % de la pleine échelle
isolement voie analogique v aucun
et alimentation
distance de cablage m 10 maxi avec cable blindé (capteur non isolé)
Caractéristiques des sorties a relais
(raccordement par bornier a vis) (1)
type de modules SR1+141BD, SR1¢101FU, SR1 B121JD 'SR1+201BD, SR1 +201FU
nombre de sorties sans potentiel commun 4 8
valeurs limites d'emploi v —5...150, ~ 24...250
type de contact & fermeture
‘courant thermique A 8
durabilité électrique catégorie demploi DC-12 | V. 24
pour 500 000 manceuvres A 15
DC-13 |V 24VL/R=10ms
A 06
AC-12 |V 230
A 15
AC-15 |V 230
A 0.9
courant de commutation minimal
sous une tension minimale de 5 V. mA |10
fiabilité de contact en bas niveau 17V-5mA
nombre de défauts pour 100 millions de cycles de manceuvres : 1
ccadence maximale de avide Hz. 10
fonctionnement ale Hz 05
durée de vie mécanique
en millions de cycles de manceuvres 10
tension assignée de tenue aux chocs
selon IEC 947-1 kv 25
temps de réponse enclenchement ms 10
déclenchement ms |5
Pprotections incorporées _contre les courts-Gircuits ‘aucune, montage conseillé d'un dispositif e protection par fusible ou disjoncteur par voie
ou groupe de voies
Contre les surtensions ‘aucune, montage en parallele aux bornes de chaque préactionneur dun circuit RC, ecreteur
et surcharges MOV (ZNO), ou diode appropriée & la tension
Caractéristiques des sorties a transistor
(raccordement par bornier a vis)
type de modules SR1B122BD
nombre de sorties avec potentiel commun 4 (PNP)
ala polarité positive
valeurs limites d'emploi v 19.2...30
charges. Tension nominale v 24
courant nominal A 05
courant nominal A 0,625 sous 30 V.
tension de déchet alétat 1 A < 2pourl=05A
temps de réponse ‘enclenchement ms |<1
déclenchement ms [<1

Protections incorporées

contre les surcharges et courts-Circults, contre les surtensions (2),

contre les inversions d'alimentation

(1) Caractéristiques & 55 °C pour taux de charge des entrées/sorties de 60 % ou a 45 °C pour taux de charge
des entréesisorties de 100 %.
(2) Sl ny a pas de contact sec entre la sortie du module et a charge.
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Modules logiques

nombre entrées sorties horloge référence
dES TOR
alimentation 12V
12 8E—12V (1) 4 relais oui SR1B121JD0
alimentation — 24V
10 6E—24V 7S relais non SR AT01BD
2 BE—24V (1)  4Srelais out SR1B1218D
4S transistor oui SR1B122BDO
b TZE=24V 8 S relais non SR A201BD
12E—24V (1] _BS relais out SR1B2018D
alimentation ~. 100/240 V
10 BE~ 100240V 4 S relais non SR1A101FU
oul SR1B101FU
20 12 E~ 100/240V 8 S relais non SR1 A201FU
oui SR1B201FU

Modules logiques sans afficheur et sans touches

nombre  entrées sorties horloge rélérence

dE/S TOR

alimentation — 24V

10 6E—24V 4S relais non SR1D101BD0

12 BE—24V(]) 45 relais oui SR1E121BDO

alimentation ~ 100/240V

10 6E— 100240V 45 relais non SR1D101FU®
oui SR1E101FUD

Eléments séparés

désignation référence
mémoire EEPROM SR1 MEMO1
valise de formation MD1 ZELIO
Support de fixation + rail symétrique 14211
fenétre étanche a volet pivotant IP 55 14210

Logiciel Zelio Soft

désignation référence

céble de liaison module logique PC (longueur 1,8 m) SR1CBLO1

kit comprenant : 'SR1KITO1

m logiciel de programmation autonome “Zelio soft"

m cable

logiciel de programmation multilingue Zelio Soft (2) SR1SFT01

Documentation

désignation langue référence

guide d'exploitation francais SR1 MANO1FR
anglais SR1 MANOTEN
allemand SR1 MANO1DE
espagnol  SR1MANOIES
italien SR1 MANOTIT

(1) Dont 2 entrées configurables en analogiaue.
(2) FREENIDE/ES/T/PO. Il contient le quide dexploiation visualisable sur PC.
Tableau de compatibiltg entre les versions logiciel Zefio Soft et les versions modules Zslio Logic

sR1 Aes Bue BIZ2BD BIZIUD Do Ewe
ZeloSoft verson 12 _our o non non  mon non
Version 130w ouou—nonnon on
Version 14 o —ou —ou ol —oul —ou
Encombrements
Modules logiques SR1
5.0
I ;
£ <
oYs
% 50 50 5
% a

R SR slesse 72
— SR e2enee 126
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2. Guide d’utilisation

Présentation de la façade du module


La façade et l’écran à affichage LCD sont communes à la majorité des modules Zélio :
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Pattes de fixation rétractables

Alimentation 24 VCC sur SR1eee®eBD,

100/240 VCA sur SR1eee®eFU

Afficheur LCD, 4 lignes, 12 caractéres

Bornier a vis des entrées 24 VCC sur

SR1eeeeBD, 100/240 VCA sur

SR1eeeeFU

- Sur SR1ee®e®®BD entrées analogiques
0-10 Volts utilisables en TOR 24 VCC

- Touche de suppression

- Touche insertion ligne

- Touches de navigation ou
configuration boutons poussoir Z

- Touche de sélection et validation

apres

10 - Touche échappement
11 - Emplacement mémoire de sauvegarde ou

cable de raccordement PC

12 - Bornier sorties relais

13 - Emplacement

1

2

3

pour étiquette relégen-

dable.

- Visualisation de I'état des entrées (B et C
représentent les entrées analogiques)

- Visualisation du mode de marche (RUN/
STOP)

- Visualisation d’un parametre, par défaut
jour et heure pour les produits avec
horloge

- Visualisation de I'état des sorties

- Visualisation des touches Z lorsqu’elles
sont activées.




Sur la maquette, les éléments 1, 2, 4, 5 et 12 ne sont pas accessibles lorsque l’armoire électrique est fermée.

Description des touches

Les touches situées sur la face avant du module logique permettent de configurer, programmer et commander l’application.

Leur fonctionnement est le suivant :

[image: image25.jpg]Touche Description

osi L’appui sur cette touche permet d’effectuer la
i )! suppression d’'un élément ou d’une ligne de schéma.
T fug L’appui sur cette touche permet d’'insérer une ligne de
schéma

L’appui sur cette touche permet :

D’effectuer une sélection,

D’entrer dans la page des parameétres d’'un élément,
D’entrer dans une page de visualisation,

. De valider un choix.

Pour utiliser le module logique, la premiére action a
effectuer est I'appui sur cette touche afin d’accéder au
menu principal.

{1 L’appui sur cette touche permet de sortir d’'un menu ou
= d’une sélection.

Les touches de navigation permettent de se diriger vers
i le haut, vers la gauche, vers le bas et vers la droite. La
position sur I'écran est matérialisée par un index «>», un
curseur «M» ou «®», un texte clignotant «Ini».





Réglage de la langue et de l’heure à la première utilisation


A la première mise sous tension, ou après une longue période hors service, le module Zélio doit être reconfiguré (langue d’utilisation, heure et date). La procédure est la suivante :

[image: image26.jpg]Description/Action Visualisation

Premiere mise sous tension ou mise sous
tension apres initialisation constructeur :

+ i

Pour sélectionner le francais.

Le bouton Sel./ OK a permis de valider le
choix de la nouvelle langue (matérialisé
par le losange et par un clignotement du
texte).

Permet de continuer ou de finir la
procédure de premiére mise sous
tension.

Deux cas de figure se présentent :
Produit avec horloge, SR1-Beeeee®

FH i

BREGLER J
IVRER

LW
on:o@

Il reste maintenant a fixer 'heure (Voir
exemple page suivante)

Produit sans horloge, SR1-Aeeeee®

L’écran principal du module logique
apparait (ici un module SR1-A101FU).
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. ) ’ BRESLER JJ/H i
Aprés le choix de la langue, I'écran

suivant apparait :

Le curseur noir clignote.

BEGLER JJSH:

HIVEE
L
nmn:am
. Le texte & modifier clignote, ici «HIVER».
Sy Vous pouvez alors le modifier avec :
=
Pour entrer en mode modification. .
= ou puis ==

L’appui sur Sel./OK valide la modification.





Principales fonctions


A l’écran principal, la touche Sél./OK permet d’entrer dans les différents menus de l’automate :

[image: image28.jpg]Les fonctions du menu principal

Menu Description

Cette fonction permet de mettre a jour la date et I'heure :
Heure d’été / Heure d’hiver

REGLER J/H Jour de la semaine

Heures-Minutes
Cette fonction permet de saisir le schéma qui fait fonctionner
le module logique. Ce programme est écrit en schéma de
PROGRAM. commande. La programmation en schéma de commande est
décrite dans le chapitre suivant. Cette fonction peut étre
protégée par mot de passe.
Cette fonction permet de visualiser et modifier les
PARAMET. paramétres des blocs fonction, non verrouillés, saisis dans le
schéma de commande.
Cette fonction permet de visualiser et modifier les
parameétres des blocs fonction, non verrouillés, saisis dans le
VISU. schéma. Elle permet également de sélectionner l'information
qui sera affichée sur la troisieme ligne de I'écran du module
logique.
Cette fonction permet de mettre en route ou arréter le
programme contenu dans le module logique :

RUN/STOP RUN : le programme est lancé.
STOP : le programme est arrété, les sorties sont
désactivées.

CONFIG. Cette fonction contient toutes les options de configuration du

module logique (Voir tableau suivant).
Cette fonction permet d’effacer la totalité du schéma contenu
EFFAC. PROG | dans le module logique. Elle peut étre protégée par mot de
passe.
Cette fonction permet de transférer le contenu de la mémoire
du module logique.
Modul. > PC :transfert vers le logiciel de programmation
PC -> Modul. :chargement par le logiciel de
TRANSFER. programmation
Modul. -> Mem : transfert sur 'TEEPROM débrochable*.
Mem -> Modul. : chargement a partir de 'TEEPROM
débrochable*.
Cette fonction permet de visualiser tous les éléments
PROG. INFO. nécessaires a la saisie d’'un schéma de commande.





[image: image29.jpg]Le menu de configuration

Menu Description

MOT PASSE Autorise ou non l'accés a certaines fonctionnalités.
LANGUE Choix de la langue.
FILT. Sélection du filtrage des entrées (entrées rapides). Cette

fonction peut étre protégée par mot de passe.

Activation / désactivation des touches de Zx. Cette fonction

Zx=Touches peut étre protégée par mot de passe.

AIDE Activation / désactivation de 'aide automatique.





Programmation de l’automate

L’automate se programme par schémas électriques. Il existe cependant deux méthodes afin d’implanter les programmes :

- la programmation directe sur la façade avant du module grâce aux touches et à l’écran LCD. 

Nous n’utiliserons en général pas cette méthode assez peu ergonomique pendant les TP. La documentation nécessaire est cependant disponible sur le CD d’installation du logiciel Zéliosoft dans le répertoire \Exploitation guides\SRIMAN01FR\A01.pdf .

- la programmation par utilisation du logiciel Zéliosoft puis implantation du programme dans le module. Cette méthode sera utilisée en TP.

La procédure est la suivante :

· Lancer le logiciel Zéliosoft

· Vous obtenez l’écran suivant :

[image: image30.jpg]



Qui vous propose soit de créer un nouveau programme, soit d’en ouvrir un, soit de télécharger un programme du module.

· Sélectionner Créer un nouveau programme et cliquer sur Valider.

· Vous obtenez l’écran suivant :
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Sélectionner la référence de l’automate à programmer puis cliquer sur Valider.

· Un nouvel écran s’affiche :
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En haut à gauche de l’écran, quatre modes sont disponibles :

· Saisie Zélio, qui permet de programmer sur l’ordinateur comme on programmerait directement sur le module. Ce mode est celui sélectionné sur cette image d’écran.

· Saisie Libre, qui permet de programmer à l’aide de schémas électriques.

· Saisie texte, qui permet de donner un nom aux entrées et aux sorties (non indispensable pour le fonctionnement du programme)

· Aperçu, qui permet d’afficher le programme pour impression.

Sélectionner le mode Saisie Libre.

· On passe alors à l’écran ci-dessous, qui permet de tracer le schéma électrique.
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Pour des renseignements plus précis sur les différentes variables utilisables, vous pouvez consulter l’aide du logiciel ( ? dans la barre d’outils).

Par exemple, quatre types de sorties sont utilisables (bouton droit de la souris une fois la sortie disposée sur le schéma électrique): 

· les sorties actives sur état

· les sorties actives sur front montant

· les sorties avec mémorisation d’activation

· les sorties avec mémorisation de désactivation

Des temporisations, des compteurs et leur initialisation sont également disponibles. Leur fonctionnement est également décrit dans l’aide et leur configuration se fait par clic sur le bouton droit de la souris.

· Une fois le programme réalisé, vous pouvez le simuler (voir l’aide du logiciel) ou le transférer dans l’automate.

Pour cela, mettre l’automate en mode de réception de programme (voir chapitre transferts de programmes de ce guide d’utilisation), puis sélectionner dans la barre d’outils Transfert ( Transférer programme ( Pc->module . 

Transferts de programme


Avant tout transfert, il est nécessaire de mettre l’automate en STOP (voir chapitre Principales fonctions de ce guide d’exploitation).

[image: image34.jpg]Transfert Module logique -> PC

Le module logique Zelio peut étre configuré et programmé a l'aide du
logiciel ZelioSoft. Cette fonction de transfert permet de récupérer une
application d’'un module a 'aide du logiciel.

La méthode est la suivante :

1 - Sélectionner la fonction « TRANSFER. » du menu principal.

2 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

3 - Sélectionner la fonction « Modul.->PC ».

4 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

5 - Entrer le mot de passe si besoin.

6 - Le module affiche « PRET »,le transfert s’effectue dés que le
logiciel est prét.

Transfert PC -> Module logique

Ce transfert permet de charger dans le module logique une application
réalisée avec le logiciel ZelioSoft.

La méthode est la suivante :

1 - Sélectionner la fonction « TRANSFER. » du menu principal.

2 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

3 - Sélectionner la fonction « PC->Modul. ».

4 - Appuyer sur la touche Sel./ OK.

5 - A la question « Change Prog? », sélectionner la réponse « OUI »
en appuyant sur la touche 21.

6 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

7 - Le module affiche « PRET »,le transfert s’effectue dés que le
logiciel le demande.




[image: image35.jpg]Transfert Module logique -> Mémoire EEPROM

Nota :

Le module logique possede une mémoire EEPROM livrée en option. Cette
fonction permet de charger dans TEEPROM I'application contenue dans le
module logique Zelio.

La méthode est la suivante :

1 - Sélectionner la fonction « TRANSFER. » du menu principal.

2 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

3 - Sélectionner la fonction « Modul.->Mem ».

4 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

5 - Entrer le mot de passe si besoin.

6 - Le module affiche « Modul. >>> » puis « TRANSFER OK », le
transfert est effectué.

cette EEPROM peut ensuite servir a charger une application dans un
autre module logique.

Transfert Mémoire EEPROM -> Module logique

Ce transfert permet de recharger une application dans le module logique
Zelio. Il évite de saisir a nouveau une application qui existe déja.

La méthode est la suivante :

1 - Sélectionner la fonction « TRANSFER. » du menu principal.

2 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

3 - Sélectionner la fonction « Mem->Modul. ».

4 - Appuyer sur la touche Sel./ OK.

5 - A la question « Change Prog? », sélectionner la réponse « OUI »
en appuyant sur la touche Z1.

6 - Appuyer sur la touche Sel./ OK pour valider.

7 - Le module affiche « >>> Modul. » puis « TRANSFER OK », le
transfert est effectué.




Messages d’erreur

[image: image36.jpg]Explication des messages renvoyés par le module logique. Ces messages
indiquent en général des incompatibilités d’actions demandées par
I'utilisateur.

Message

ERR. RUN MODE

Cause

L’utilisateur a demandé
'accés a une fonctionnalité
qui est uniqguement disponible
lorsque le module logique est
en STOP .

Remede
Revenir au menu principal,
sélectionner I'option « RUN/
STOP », passerle module en
STOP puis revenir a I'endroit
ou est apparu le message.

L’utilisateur a demandé
'accés a I'option
« PARAMET. » alors

Aller dans le schéma pour
vérifier que le schéma a été
correctement saisi et qu’il

NO PARAMET. qu’aucun parameétre n’est comporte des éléments
disponible. (le schéma ne paramétrables : Compteurs,
comporte pas d’éléments Tempo, Horodateurs, blocs
possédant de parameétres) analogiques.

L’utilisateur a demandé Aller dans le schéma pour
l'acces a l'option « VISU. » vérifier que le schéma a été

NO PARAMET. alors qu’aucun élément correctement saisi et qu’il
affichable n’a été saisidansle | comporte au moins un bloc
schéma. fonction.

L'utilisateur a demandé le
transfert d'un programme qui Vérifier la provenance du
ne carfespond pesai rogramme a transférer et

PROGRAM. caractéristiques du module Eho?sir un broaramme

INCOMPAT. logique destinataire, Par . prog

compatible avec le module
exemple, des horloges sont . .
S logique concerné.
utilisées et le module
destinataire n’en a pas.
Un transfert était en cours et | Voir la documentation du

TRANSF.ERR. !a liaison avec le PC.‘s est logiciel de programmatlon du
interrompue de maniere module logique sur PC,
intempestive. ZelioSoft
Untransfertvers 'EEPROM a 2o ,

&té demandé et FEEPROM Vérifier la présence et le bon

TRANSF.ERR. positionnement de

n’est pas présente ou elle est
mal positionnée.

'EEPROM.





1. Dossier technique

Guide de choix

Présentation et caractéristiques

Encombrements, schémas

Références

Montage

2. Guide d’utilisation

Description du fonctionnement général

Réglage des paramètres du variateur

Diagnostic - Défauts
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[image: image38.jpg]Variateurs de vitesse et démarreurs

Altivar 08
Présentation, caractéristiques

Applications

Convertisseur de fréquence pour moteurs asynchrones triphasés et monophasés
& cage, 'Altivar 08 intégre les deniers progrés technologiques et comporte les
fonctions répondant aux applications les pius courantes, notamment :

w manutention (convoyeurs...)

 emballage/conditionnement

w machines spéciales

m pompes et ventilateurs.

Fonctions

Les principales fonctions sont :
u démarrage et régulation de vitesse

' consigne de vitesse par entrée analogique
u 4 vitesses présélectionnées

minversion du sens de marche

u freinage par injection de courant continu

m protections moteur et variateur, etc.

Variantes de construction

L'Altivar 08 se présente suivant trois variantes de construction pour son intégration
dans les machines :

u variateur standard avec radiateur (repére [l

Pour ambiances normales et enveloppes aérées.

u variateur sur semelle (repre [21)

Permet le montage du variateur sur le bati de la machine lorsque la masse de ce bati
permet d'absorber les calories. Dans ce cas, aucune découpe particuliere n'est
nécessaire, hormis les trous de fixation du variateur.

u variateur équipé (repere )

Ce coffret IP 65 prét & l'emploi est équipé dun variateur, d'un refroidisseur extérieur,
d'un interrupteur de puissance, d'un inverseur de sens de marche et d'un
potentiomatre permettant de régler la vitesse.

Ce coffret peut étre installé au plus prés du moteur.

Comptabilité électromagnétique CEM

Les filtres CEM sont intégrés dans les variateurs Altivar 08. Lincorporation des filtres
dans les variateurs facilte Installation et la mise en conformité des machines pour
le marquage CE, de fagon trés économique.

Ils sont dimensionnés pour a conformité aux normes suivantes :

EN 61800-3/IEC 1800-3, environnement domestique et industriel.





[image: image39.jpg]Environnement

‘aux normes.

Tes variateurs Altivar 08 ont é16 développés en correspondance avec les niveaux les plus sévéres des normes nationales et
internationales et avec les recommandations relatives aux équipements électriques de controle industriel (IEC, EN, NFC,
VDE), et notamment :

m basse tension EN 50178

W CEM immunité :

0 IEC 1000-4-2/EN 61000-4-2 niveau 3

o IEC 1000-4-3/EN 61000-4-3 niveau 3

0 IEC 1000-4-4/EN 61000-4-4 niveau 4

0 IEC 1000-4-5/EN 61000-4-5 niveau 3

o IEC 1800-3/EN 61800-3, environnements 1 et 2

w GEM, émission conduite et rayonnée :

IEC 1800-3/EN 61800-3, environnements : 2 (réseau industriel) et 1 (réseau public) en distribution restreinte

0 EN 55022 classe B (filres atténuateurs de radio perturbations incorporés)

marquage C€

les variateurs ont été développés pour respecter les directives européennes basse tension (73/23/CEE el 93/68/CEE)
et CEM (89/336/CEE). A ce titre, les variateurs Altivar 08 sont marqués du sigle C€ de la communauté européenne

Certifications des produits

UL et CSA pour ATV-08PUsess €1 ATV-OBHUsess t0US Callbres

egré de protection

1P20 : variateurs ATV-08PUsese et ATV-08HUsses toUs calibres
IP6S : variateur ATV-0BEUsses tous calibres.

humidité relative maximale

93 % sans condensation ni ruissellement, selon IEC 68-2-3

température de I'air ambiant
au voisinage de 'appareil

pour stockage °C | -25..465
pour fonctionnement “C | variateurs ATV-08PUssees tous calibres et ATV-08EUsees tous calibres : 0...+ 40
variateurs ATV-08Heess tous calibres :
#0...+ 40 sans déclassement
m jusqu'a + 60 en déclassant le courant de 2,2 % par °C au-dessus de 40 °C
altitude maximale d'utilisation |m 1000 sans déclassement (au-dela, déclasser le courant de 1 % par 100 m supplémentaires)
position de fonctionnement verticale
Caractéristiques d'entrainement
‘gamme de fréquence de sortie |Hz | 0,5...120
fréquence de découpage kHz| 4
‘gamme de vitesse 1..10

surcouple transitoire

150 9% du couple nominal moteur (valeur ypique & = 10 %)

couple de freinage

50 % du couple nominal moteur

lois tension/fréquence

couple constant U/F

courant transitoire maxi

120 % du courant nominal variateur pendant 20 s
150 % du courant nominal variateur pendant 1 s





[image: image40.jpg]Caractéristiques électriques

alimentation

tension v__ | 200-10 % & 240 + 10 % monophasée

fréquence Hz | 50:5%0u60%5%

tension de sortie tension triphasée maximale égale & la tension du réseau dalimentation
isolement galvanique isolement galvanique entre puissance et contrdle (entrées, sorties, sources)
sources internes disponibles protégées contre les courts-Circuits et les surcharges :

1 source + 5 V pour le potentiométre de consigne (1...10 k&), débit maximal 10 mA
= 1 source + 15 V/ pour les entrées de commande, débit maximal 100 mA

entrées analogiques Al 1 entrée analogique configurable
men tension 0-5 V impédance 50 k
men tension 0-10 V impédance 50 ke
 en courant 0-20 mA ou 4 - 20 mA avec ajout d'une résistance de 500 Q extérieure, en paralléle

entrées logiques LT 4 entrées logiques affectables dimpedance 3,5 kO, compatibles automate niveau 1, norme IEC 65A-68
longueur maximale du cable blindé : 100 m
alimentation inteme + 15 V ou externe 24 V (mini 11 V, maxi 30 V)
état0si<5V,état1si>11V
temps d'échantillonnage : 20 ms maxi

Sortie analogique AO Sortie & collecteur ouvert de type PWM & 1.2 kHz. Courant maxi 10 mA
impédance de sortie 1 kQ
linéarité + 1 %

Sorties logiques 1 sorlie logia
1 contact "NO*
pouvoir de commutation minimal : 10 mA pour — 24 V
pouvair de commutation maximal
m sur charge résistive (cos @ = 1) : 5 A pour ~ 250 V ou =30 V
m sur charge inductive (cos ¢ = 0.4 et R =7 ms) : 1.6 A pour ~ 250 V ou = 30 V

@ relais A1 (contact ouvert en défaut et protége contre les surtensions)

rampes d'accélération et forme des rampes : finéaire
de décélération préréglées en usine & 3 s (réglable de 0,14 100's)

adaptation automatique du temps de rampe en cas de dépassement des possibilités de couple
Treinage darrét par injection de courant confinu : automatiquement  [arrét dés que [a fréquence devient inférieure & 0.5 11z,

durée réglable de 0 & 20's ou permanent, courant réglable de 0.25 Ina In

principales protections et sécurités ' protection thermique conire les échauffements excessifs
du variateur m protection contre les surintensités :
Dentre les phases de sortie
oentre les phases de sorte et la terre, 4 la mise sous tension
m protection contre les courts-circuits.
m sécurité de surtension et de sous-tension du réseau

protection du moteur protection thermique intégrée dans le variateur par calcul permanent du It

résistance d'isolement a la terre MQ | > 500 (isolement galvanique)
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Encombrements, schémas

200..240 V 50/60 Hz

415 V interne
ou 24V exterme

5 l;J
M | Potentiométre
3~ | de référence.

iréquence éventuel

(7 Potertiométre
(10 e retérence
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Références

Pour moteurs asynchrones de 0,18 a 0,75 kW.
Tension d'alimentation monophasée 200...240 V 50/60 Hz.

Variateur avec radiateur (gamme de fréquence de 0,5 a 120 Hz)

moteur réseau Altivar 58

puissance courant Icc ligne courant courant puissance dissipée référence

indiquée de ligne présumé de sortie transitoire 4la charge

sur plague A kA permanent maxi (1) nominale

kw A A w

018 27 1 1.1 1,32 15 ATV-08HUO5M2

037 45 2.1 252 27 ATV-08HU09M2

0,75 8.2 1 36 4,32 39 ATV-08HU18M2
Variateurs sur semelle (gamme de fréquence de 0,5 2 120 Hz)

moteur réseau Altivar 58

puissance courant Tec ligne courant courant puissance dissipée référence

indiquée de ligne. présumé de sortie transitoire 4la charge

sur plaque A kA permanent maxi (1) nominale

kw A A w

0,18 27 1 11 1,32 15 ATV-08PUOSM2

037 45 1 2.1 252 27 ATV-08PU0SM2

0,75 82 1 36 432 39 ATV-08PU18M2
Variateurs équipés (gamme de fréquence de 0,5 a 120 Hz)

moteur réseau Altivar 58

puissance courant Tec ligne courant courant puissance dissipée Téférence

indiquée de ligne présumé de sortie transitoire ala charge

sur plaque A KA permanent maxi (1) nominale

kw A A w

0,18 27 3, 11 1,32 15 ATV-08EUOSM2

037 45 1 21 2,52 27 ATV-08EU09M2

0,75 82 1 36 432 39 ATV-08EU18M2

Accessoires pour variateurs avec radiateur

désignation référence
platine pour montage sur profilé VW3-A08851
bride pour montage CEM VW3-A08831

(1) Pendant 20 secondes.

Associations a monter par vos soins

Applications

wAssurer la protection des personnes et des biens quels que soient les niveaux de

surintensité rencontrés (surcharge ou court-Gircuit).

Réduire les codts de maintenance en cas dincident en minimisant les temps
fintervention et les frais de remplacement du matériel.

 Permettre lisolement du moteur & larrét automatiquement par un contacteur de

ligne.

Pour moteurs 0,18 & 0,75 kW et une tension d’alimentation monophasée
de200a240V
Composition des contacteurs : LC1-K06 et LC1-K09 : 3 péles + 1 contact auxiliaire "F".

puissances disjoncteur courantde  contacteur de ligne variateur de
nomalisées référence  callbre  court-circuit  éférence de base  vitesse.

des moteurs A maximum & compléter référence &
triphasés 4 poles KA parle repére compléter (1)
50/60 Hz 230 V de la tension (2)

kW

018 GB2-DB10_5 1 LG1-KO0B10we ATV-08.U05M2
037 GB2-DBI0 5 i LCT-KO0610ee ATV-08.U09M2
075 GB2-DB16__10 1 LCT-K0910us ATV-08.U18M2

(1) Remplacer le point dans la référence en fonction du type de variateur désiré (voir page ci-contre).
(2) Tensions du circuit de commande usuelles.
Circuit de commande en courant alteratit

volts ~. 24 48 110 2201230 240
50/60Hz B7 £7 7 M7 ur
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Montage

50

3
3

(s) Surface minimale du support.
(A) Surface usinge minimale.
(o) Epaisseur du support.

Précautions d'installation

Selon les conditions d'utilisation du variateur, la mise en ceuvre de celui-ci nécessite
certaines précautions dinstallation ainsi que 'emploi daccessoires appropriés.

u Installer I'appareil verticalement, a £ 10 °.
= Eviter de le placer & proximité d'éléments chauffants.

= Respecter un espace libre suffisant pour assurer la circulation de Iair nécessaire
au refroidissement, qui se fait par convection naturelle du bas vers le haut.

= Espace libre devant I'appareil - 10 mm minimurn.

Précautions de montage sur bati de machine
(spécifiques aux variateurs sur semelle)

Les variateurs "sur semelle” des calibres ci-aprés peuvent &tre montés sur (ou dans)
un bati de machine en fonte ou en aluminium, en respectant les conditions suivantes :
= température ambiante maximale : 40 °C

w surface d'appui (A) usinée sur le bati, pour présenter une planéité de 100 um maxi
et une rugosité de 3,2 um maxi

u le variateur doit étre monté au centre d'un support (bati) d'épaisseur minimale (€)
et de surface de refroidissement carrée minimale (s), exposée  lair libre.

Cette utilisation doit étre préalablement vérifiée par un essai lorsque les conditions
drexploitation sont proches des limites maxi (puissance, cycle et température).

variateurs surface minimale épaisseur minimale  a b G H °
©) ©
m mm?. mm__mm__mm __mm__mm
fonte  aluminium
ATV-08PUssse 0,25 20 10 120 220 96 189 M4
Montage CEM
Principe

= Equipotentialité *haute fréquence” des masses entre le variateur, le moteur et les
blindages des cables.

= Utilisation de cables blindés avec blindages reliés a la masse sur 360° aux deux
extrémités pour le cable moteur, le cable de la résistance de freinage éventuelle et
les cables controle-commande. Ce blindage peut étre réalisé sur une partie du
parcours par tubes ou goulottes métalliques & condition qu'il n'y ait pas de
discontinuité.

= Séparer le plus possible le cable du moteur des autres cables.

Plan d'installation pour ATV-08HUuse
1 bride VW3-A08831 & monter sur le variateur.

Pour le respect des émissions rayonnées nous recommandons l'utilisation de cette
bride & commander séparément, pour la mise & la masse des blindages des cables.
Cependant, pour le respect du niveau A, la mise & la masse des blindages des
cables par colliers sur le plan de masse de équipement (fond d'armoire ou bati
machine) est suffisante.

2 Altivar 08

3 cable non blindé pour la sortie des contacts du relais de sécurité

4 colliers métalliques (non fournis)

5 cable blindé pour raccordement du controle/commande

6 cable blindé pour raccordement du moteur

7 cosse pour conducteur PE.

Nota : pour ATV-08PUsees fixer les colliers directement sur le plan de masse au plus
prés du variateur, pour ATV-08EUsess les colliers métalliques sont montés en usine
préts & cabler.




2. Guide d’utilisation

Principe de fonctionnement

[image: image44.png](1)

Contact du relais ge sécunte,
pour signaler & aistance !'état du
vanateur (ouvert en cas de defaut
ou ge mise hors tension)




L1, L2 : connexion au réseau EDF ou à une source de tension alternative 200/240V - 50/60Hz.

U, V, W : connexion à un moteur asynchrone triphasé  ( 230 / Y 400V

AI1 : Entrée analogique 0-5V pour réglage de la vitesse basse (LSP : low speed)

LI1 : Marche du moteur dans le sens avant ou sens de la montée.

LI2 : Marche du moteur dans le sens arrière ou sens de la descente.

LI3/LI4 : Choix de la fréquence d’alimentation du moteur (liée à la fréquence de rotation) :

· LI3=0 et LI4=0 : Vitesse LSP réglable grâce à AI1 (potentiomètre)

· LI3=1 et LI4=0 : Vitesse SP2 réglable sur le variateur

· LI3=0 et LI4=1 : Vitesse SP3 réglable sur le variateur

· LI3=1 et LI4=1 : Vitesse HSP (high speed) qui correspond à une fréquence d’alimentation du moteur égale à celle du réseau (50 Hz si réseau EDF).

R1A – R1B : Bornes du contact de sécurité ( contact fermé si il n’y a pas de défaut, contact ouvert en cas de défaut ou de mise hors tension). Exemple de branchement : +24V sur R1A et R1B connecté à une entrée de l’automate pour pouvoir prendre en compte l’apparition d’un défaut dans le programme.

+5, +15 : alimentations 5V ou 15 V.

COM : Commun 0V pour entrées-sorties

A0 : Sortie analogique à collecteur ouvert de type PWM (non utilisé dans le panneau d’affichage publicitaire)

Réglage des paramètres du variateur

Les touches permettent de faire défiler les menus du variateur.


La touche permet de sélectionner un menu, et d’en sortir une fois tous les réglages 

effectués.

Exemple :

[image: image45.png]



Les paramètres réglables du variateur sont décomposés en deux parties : 

· les paramètres de niveau 1 qui sont d’utilisation standard

· les paramètres de niveau 2, d’une utilisation plus experte, qui offre une extension des fonctionnalités

Les deux niveaux sont donnés dans les pages suivantes.

Les paramètres de niveau 1 : utilisation standard

[image: image46.png]Acces aux parameétres de niveau 2 (no/yes)

Fonction Unité | Reéglage usine
] r d ‘jl = A l'arrét: variateur prét
@ l @ l ‘-l 5 5' = En marche: fréquence de rotation estimée Hz
' d E b | = En freinage par injection de courant continu
Fréequence moteur: 50» Hz/60 Hz s
(ou SPE par modification de Fr5) 50
Temps de rampe d'accélération s 3
Temps de rampe de décélération s 3
Petite vitesse Hz 0
Grande vitesse Hz 50
2 eme vitesse présélectionnée Hz 5
3 eme vitesse présélectionnée Hz 25
a)! S B ke ol o | e
no

B Affichage E Configuration modifiable g Configuration modifiable
seulement a l'arrét a l'arrét et en marche

= Vers niveau 2





Les paramètres de niveau 2 : extension des fonctionnalités

[image: image47.png]Fonction Unité | Reéglage usine
Affichage consigne fréquence Hz FrH
Affichage courant moteur A
Affichage tension réseau \%

Affichage état thermique du variateur %

(nominal = 100%, déclenchement a 118%)

Affichage état thermique du moteur %

(nominal = 100%, déclenchement a 118%) 5

Tension nominale moteur (plaque moteur) \Y 230
Fréquence moteur (a modifier si différente de 50 ou 60 Hz; _

. Hz = bFr

maxi 120 Hz)
Tension minimale moteur a basse fréquence % 20
Compensation RI % 20
Gain de boucle fréquence. % 33
Si FLG > 99, affichage "nFL" (boucle fréquence supprimee)

. . dépend du
Compensation de glissement Hz calibre
Configuration des entrées logiques: 2C4
Configuration de I'entrée Al1 5U
Redémarrage automatique apres défaut ( no/yes/USF).

Fonction réservée aux ventilateurs, pompes et convoyeurs. no
Si Atr = USF, le redémarrage automatique n'a lieu que pour le défaut UFS
Retour au réglage usine (no/yes) no
Courant de freinage par injection automatique a l'arrét A 0,7 in variateur
Temps de freinage par injection automatique a l'arrét.
si tdC = 0: pas de freinage ) s In variateur
Si tdC = 21: affichage Cnt (freinage permanent a l'arrét)
Verrouillage des parametres ( no/yes).
no

si yes: les paramétres sont visibles mais ne peuvent pas
étre modifiés sauf L2A et LoC

E Configuration modifiable
‘seulement a l'arrét

B Configuration modifiable
a l'arrét et en marche





Les paramètres A1 et Ait permettent la configuration des entrées logiques L1, L2, L3, L4 et de l’entrée AI1 de la manière suivante :

[image: image48.png]LI = 2C4 (commande 2 fils, 2 sens de marche et 4 vitesses): LI = 3C2 (commande 3 fils, 2 sens de matche et 2 vitesses):

- LI1 = sens avant - LI1 = stop
- LI2 = sens arriere - L12 = RUN sens avant
- LI3/LI4 = 4 vitesses - LI13 = RUN sens arriere

- L4 = 2 vitesses

LI = 3C4 (commande 3 fils, 1 sens de marche et 4 vitesses): LI = 1C4 (commande 2 fils, 1 sens de marche et 4 vitesses):
- LI1 = stop - LI1 = sens avant
- LI2 = RUN sens avant - L12 = non affecté
- LI3/LI4 = 4 vitesses - LI3/L14 = 4 vitesses

— -0 — -0 [T

Configuration de I'entrée Al1

Alt=5U: 0-5V (source interne) Alt = DA: 0-20 mA (brancher résistance de 5000 - 0,25W)
Alt = 10U: 0-10V (source externe) Alt = 4A: 4-20 mA (brancher résistance de 5000 - 0,25W)

— -0 o ou [T7 ] ov




Diagnostic – Défauts

En cas de défaut, un message s’affiche sur l’écran du variateur afin de diagnostiquer plus facilement le problème. Les différents messages d’erreurs sont les suivants :

[image: image49.png]G

Défaut

Remede

Surtension

Vérifier la tension réseau et sa stabilité

Sous-tension

Vérifier la tension réseau et sa stabilité

Surintensité

Augmenter le temps de rampe ACC ou dEC

Court-circuit moteur

Veérifier le circuit en sortie du variateur
(défaut d'isolement ou court-circuit)

Défaut interne

Faire une mise hors tension
Essayer un retour au réglage usine (FCS)
En cas d'insucceés remplacer le variateur

Surtension au freinage

Augmenter le temps de la rampe de décélération

Surchauffe du variateur

Contrdler la charge du moteur, I'aération du variateur et la température
ambiante. Attendre le refroidissement pour redémarrer.

Surcharge du moteur

Contréler la charge du moteur et le réglage du parameétre jtH.
Attendre le refroidissement pour redémarrer.

Redémarrage automatique a la disparition I ' Exige la mise hors tension du

du défaut si Atr = yes (et Atr = USF, pour

variateur avant de redémarrer

défaut USF seulement)





Dossier technique

Guide de choix 

Présentation, choix, caractéristiques

Caractéristiques

Références, encombrements, schémas
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[image: image51.jpg]Commande et protection
pour applications tertiaires

Disjoncteurs magnéto-thermiques
GB2
Présentation, choix, caractéristiques

Présentation

Le disjoncteur magnéto-thermique GB2 protége et isole les circuits de contrdle des
équipements industriels avec bobines de contacteurs, transformateurs,....
Il protége et isole les circuits auxiliaires monophasés tels qu'électrovannes, électro-
freins, chargeurs de batteries, alimentés & partir de la tension de contrdle.

GB2-CB, GB2-CD, GB2-DB
12 calibres sont proposés, de 0,5 4 20 A, en version unipolaire (GB2-CB), unipolaire
+ neutre (GB2-CD) et bipolaire (GB2-DB)

Ils ont un seuil de déclenchement magnétique situé entre 12 et 16 In pour supporter
les pointes de courant de nombreux constituants industriels.

GB2-CS
2 calibres sont proposés, de 0,5 et 1 A, en version unipolaire.
Le seuil de déclenchement magnétique se situe entre 5 et 7 In

Fonctionnalités, installation
w fixation par encliquetage sur tout type de profilé 1r de largeur 35 mm,

sur profilé s et sur platine Telequick

 repérages amont et aval par repéres encliquetables AB1

w indication claire des positions | et O sur lorgane de commande

' appareil infraudable ne nécessitant pas de maintenance particuliére (seuils de
déclenchement magnétique et thermique fixes).

Choix pour protection
des circuits alimentés par transformateurs
Transformateurs monophasés.

Pointe magnétisante : 20 In.
Fonctionnement des déclencheurs magnétiques : 13 In.

puissance primaire (1) secondaire
VA 220240V FBOATEV 22V BV TV 220V

40 GB2 DB0S GB2 DB05 GB2 CDO7 GB2 CD06 GB2 CD05 GB2 CD05
& GB2 DB05 GB2 DB05 GB2 CD08 GB2 CDO7 GB2 CD06 GB2 CD05
700 GB2 DB06 GB2 DB05 GB2CD10 GB2 CDO7 GB2 CD06 GB2 CD05
760 GB2DB07 GB2 DB06 GB2CD14 GB2 CD09 GB2CD07 GB2 CD06
250 GB2 DBO7 GB2 DB06 GB2CD16 GB2CD12 GB2 CD08 GB2 CD07
200 GB2 DB08 GB2 DBO7 GB2CD22 GB2CD14 GB2 CD09 GB2 CDO7
530 GB2DB10 GB2 DB08 GB2 CD21 GB2CD12 GB2 CD08
7000 GB2 DB14 GB2 DB0Y GB2 CD16 GB2 CD10
7600 GB2DB20 GB2DBT4 GB2CD20 GB2CD14
2000 GB2 DB21 GB2 DB14 GB2CD22 GB2 CD16
2500 GB2 DB22 GB2 DB20 GB2 CD20
3000 GB2DB22 GB2 DB20 GB2 CD21
7000 GB2 DB21 GB2CD2Z
5000 GB2 DB22

(%) Dans le cas ol le pouvoir de coupure du GBZ est insuffisant, ulliser un GV2 RT avec 2 poles en série,
voir chapitre A page A323
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type de disjoncteurs GB2-CB GB2-CD GB2-DB GB2-CS
conformité aux normes IEC 947-1, 947-2, EN 60947-1, 60947-2
certifications de produits ASE, CSA, 'ASE, NEMKO ASE, CSA,
NEMKO, NEMKO,
OVE, UL OVE, UL
traitement de protection “TC”
degré de protection selon IEC 529 1P 20
tenue aux chocs selon IEC 68-2-27 22 gn pendant 20 ms
tenue aux vibrations selon IEC 68-2-6 5gn (5...110 Hz)
température de I'air ambiant | °C pour stockage ~40..+ 80
au voisinage de I'appareil pour fonctionnement ~20..+ 60
tenue au feu °C selon IEC 695-2-1 960
altitude maximale 3000
m
position de fonctionnement par rapport  la position 0°30° 0330
verticale normale
de montage 4
GB2-CB,CD, CS GB2-DB
raccordement ‘sections mini sections maxi
mm? fil rigide 1x0,75 1x6ou2x4
mm? fil souple avec embout 1x0,75 1x40u2x25
Ccouple de serrage Nm 12
Caractéristiques techniques
type de disjoncteurs GB2-CB GB2-CD GB2-DB GB2-CS
catégorie d'emploi selon IEC 947-2 A A A A
tension assignée d'emploi \ selon IEC 947-2 415 (1) 250 415 415 (1)
(Ue) selon CSA C22-2 Nr 14 217 277
et UL 1077
fréquence assignée d'emploi |Hz selon IEC 947-2 50/60 50/60 50/60 50/60
tension assignée de tenue’ kv selon IEC 947-2 4 4 4 4
aux chocs (U imp)
puissance totale dissipée W 2 2 2 19
par pble
durabilité mécanique F.O. F.O.: Fermeture - 8000 8000 8000 8000
et électrique Ouverture
ceefficient de correction du en fonction de la température] - 20 -10 0 +10 +20 +30 +40 +50 +60
courant d'emploi (~ ou —) ceefficient de correction 12 1,15 11 1,05 1 095 090 085 0.80
seuil de déclenchement des déclencheurs 12..16In 12..161n 12..16In 5.7In
magnétiques
1) Un GB2 sur chaque conducteur acti.
courbes de déclenchement GB2-CB, GB2-CD, GB2-DB GB2-CS
temps de fonctionnement moyen T
420 °C sans passage préalable ‘x ‘ig
du courant z| 20 20
2| 10 10
=[S 5
2 2
1 i
AE of 2
K A
g8 2 8l 2
al 2 2
500 500
3k £ |75
HES § 50
1E g2
HE R 6]
HI 5
2 2
1 1
105234568 100xin 105 2 34568 100xin
15 10 15 10
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Disjoncteurs magnéto-thermiques

GB2

Caractéristiques

type de disjoncteurs GB2- CB0O5 CBO6 CBO7 CBOS CB09 CB10 CB12 CB14 CB16 CB20 CB21 CB22
calibre A 05 1 2 3 4 5 6 8 10 12 16 20
pouvoir de coupure 110V _Icu kKA__[50 50 15 06 3 3 3 2 2 2 2
selon IEC 947-2 cs % (1) 100 50 50 50 50 75 75 75 75 76 75 75
en ~ 50/60 Hz 2300 e KA [50 50 53 3 2z i5 15 15 15 15 15
240V_Tes % (1) 25 25 25 50 50 75 75 75 75 75 75 75
200/ Jou KA [50 50 53 3 2z 15 15 15 15 15 15
415V_Tcs % (1) 25 2 25 50 50 75 75 75 75 75 75 75
fusibles 0V aM A * * 20 25 25 40 40 50 50 63 63 63
éventuellement o A * * 25 32 32 50 50 63 63 80 80 80
associés 2300 am A * * 1620 20 32 32 40 40 50 50 50
si Icc > pouvoir 240V gl A * * 25 32 32 40 40 50 50 63 63 63
de coupure lcu 2000 _am A * * 6 20 20 32 32 40 40 50 50 50
selon IEC 947-2 415V gl A * * 25 32 32 40 40 50 50 63 63 63
type de disjoncteurs GB2- CD05 CD06 CDO7 CD08 CD09 CD10 CD12 CD14 CD16 CD20 CD21 CD22
calibre A 05 1 2 3 4 5 6 [ 10 12 16 20
pouvoir de coupure 110V _Icu kKA [50 50 15 06 3 3 3 2 2 2 2
selon IEC 947-2 os % (1) 100 50 50 50 50 75 7575 75 75 75 75
en ~ 50/60 Hz 2300 e KA [50 50 53 3 2z 15 15 15 15 15 15
240V_Tcs % (1) 25 25 26 50 50 75 75 75 75 75 75 75
fusibles 0V aM A * * 20 25 25 40 40 50 50 63 63 63
éventuellement o A * * 25 3 32 50 50 63 63 80 80 80
associés 2300 am A * * 16 20 20 32 32 40 40 50 50 50
si Icc > pouvoir 240V gl A * * 25 32 32 40 40 50 50 63 63 63
de coupure lcu
selon IEC 947-2
type de disjoncteurs GB2- DB05 DB06 DBO7 DBOS DB09 DB10 DB12 DB14 DB16 DB20 DB21 DB22
calibre A 05 1 2 3 4 5 6 8 10 12 6 20
pouvoir de coupure 110V _Icu KA [50 50 15 06 3 3 3 7l 2 2z 2
selon IEC 947-2 Tos % (1) 100 50 50 50 50 75 76 75 75 75 75 75
en ~ 50/60 Hz 2300 leu KA [50 50 153 3 2z 15 15 15 15 15 15
240V_Tes % (1) 25 25 25 50 50 75 75 75 75 75 75 75
2000 e KA __[50 50 53 3 2 15 15 15 15 15 75
415V_Tcs % (1) 25 25 25 50 50 75 75 75 75 75 15 75
fusibles IOV aM A * * 20 25 25 40 40 50 50 63 63 63
éventuellement ol A * * 25 32 32 50 50 63 63 80 80 _ 80
associés 2300 am A * * 1620 20 32 32 40 40 50 50 50
si Icc > pouvoir 240V gl A * * 25 32 32 40 40 50 50 63 63 63
de coupure lcu 200/ am A * * 1620 20 32 32 40 40 50 50 50
selon IEC 947-2 415Vl A * * 25 32 32 40 40 50 50 63 63 63
(1) En % de Icu.

* Fusible inulle. Pouvolr de coupure lcu > lec.




[image: image54.jpg]type de disjoncteurs GB2-  ee05 ee06 008 o009 ee12  eel4 020 ee21 ee22
pouvoir de coupure (lcu) [kA |24V 15 15 15 15 15 15 15 15 15
selon IEC 947-2 KA |48V 1 1 T 1 1
en—
Courant d'emploi DC-12 [A 24V 05 1 2 3 7 5 [ ) 0 12 16 20
selon IEC 947-5-1 A_[48V_05 1 2 3 7 5 [ 8 10 12 16 20
en— DC13 [A_|24V_05 1 2 3 7 5 3 ) 0 12 16 20
A [V 05 1 2 3 7 5 3 B
type de disjoncteurs GB2-CS05 GB2-CS06
calibre A 05 1
Pouvoir de coupure 0V Tou KA |50 50
selon IEC 947-2 1os % (1) 100 100
en~ 50/60 Hz 2307240V Jou KA |50 50
1os % (1) 25 25
00415V Jou KA__[50 50
2 Tos % (1) 25 25
pouvoir de coupure (Icu) 22V KA |15 15
selon IEC 947-2en — 8V KA |1 T
Courant d'emploi BC-12 24V A 05 1
selon IEC 947-5-1 en — 8V A 05 1
bc13 24V A 05 1
8V A 05 1
Tongueur maximale de ligne _ avec fension d'utiisation v 48 110 230 _[48 110230
admissible pour démarrage  contacteurs  section 0,60 mm’ m ©) 3t 365 |6 85 230
“étoile-triangle” LCe-D09 0,75 mm” m (3) 39 460 |8 110290
(longueur du cable qui renferme 4 D18 Tmm” m (3) 52 ___610__[10 145 380
2 conducteurs ou plus) 1.5 mm” m (3) 78 910 |15 220 570
25 mm? m (3) 130 1520 [26 360 950
Zmm? m (3) 200 2400 |41 580 1500
avec Tension d'utiisation v 48 110 230 _[48 110230
contacteurs  section 0,60 mm” m [€) 3) 230 [(3) 56 230
LCe-D25 0,75 mm” m 3) 3) 200 [(3) 70 290
aD32 Tmm? m Q) 3) 390 [(3) 95 380
1.5 mm” m (3) __(3) 580 [(3) 140 570
25mm m 3) 3) 970 [(3) 230 950
Zmm? m 3) 3) 1500 [(3) 375 1500
avec Tension d'utilsation v 48 110 230 [48 110 230
contacteurs  section 0,60 mm” m © (3 46 (3 13 100
LCe-D40 0,75 mm” m @) (3 60 [ 7 130
2080 Tmm” m @) (3 80 |3 22 170
15 mm” m @) (3 120 _[(3 34 250
25mm? m (3) (3 190 _[(3) 56 420
T mm? m @) (3 310 _[(3) 90 680

(1) En % de lou,

(2) Avec un GB2-CS sur chaque conducteur actlf.

(3) Relayer.




[image: image55.jpg]Commandehiprotsction Disjoncteurs magnéto-thermiques
pour applications tertiaires GB2

Références, encombrements,
schémas

Disjoncteurs avec seuil de déclenchement
magnétique : 122 16 In

Unipolaires
courant thermique courant de déclenchement quantité référence
conventionnel magnétique indi unitaire
assigné Ith (1) 1d+£20%
A A
05 6.6 6 GB2 CB05
1 14 6 GB2 CB06
2 26 6 GB2 CB07
3 40 6 GB2 CB08
4 52 [ GB2 CB09
5 66 6 GB2 CB10
6 83 6 GB2 CB12
8 108 6 GB2 CB14
10 138 6 GB2 CB16
12 165 6 GB2 CB20
16 220 6 GB2 CB21
20 270 6 GB2 CB22
Unipolaires + neutre
courant thermique ‘courant de déclenchement quantité référence
conventionnel magnétique indivisible unitaire
assigné Ith (1) 1d+£20%
A A
05 6.6 6 GB2 CD05
1 14 6 GB2 CD06
2 26 6 GB2 CD07
3 40 6 GB2 CD08
4 52 [ GB2 CD09
5 66 [ GB2 CD10
6 83 6 GB2 CD12
8 108 6 GB2 CD14
10 138 6 GB2 CD16
12 165 6 GB2 CD20
16 220 6 GB2 CD21
20 270 [ GB2 CD22
Bipolaires
courant thermique ‘courant de déclenchement quantité référence
conventionnel ‘magnétique indivisible unitaire
assigné Ith (1) 1d£20%
A A
05 6.6 3 GB2 DB05
1 14 3 GB2 DB06
& 26 3 GB2 DB07
3 40 3 GB2 DB08
4 50 3 GB2 DB09
| 5 66 3 GB2 DB10
Il 6 83 3 GB2 DB12
8 108 3 GB2DB14
10 138 3 GB2DB16
12 165 3 GB2 DB20
16 220 3 GB2 DB21
GB2-CSee 20 270 3 GB2 DB22
Disjoncteurs avec seuil de déclenchement
magnétique:5a7In
Unipolaires
courant thermique courant de quantité référence
conventionnel déclenchement indivisible unitaire
assigné Ith (1) manétique
1d£20%
A A
05 33 6 GB2 CS05
1 6 6 GB2 CS06
(T Selon EC 9471

Accessoires pour disjoncteurs GB2 CB, DB et CS

désignation quantité référence
indivisible unitaire
jeu de barres pour alimentation 1 GB2 G210

de 10 GB2-DB ou 20 GB2-CB ou GB2-CS.
avec 2 connecteurs dalimentation

Connecteur d'alimentation 10 GB2 GOt

embout de protection 10 GB2 G02
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[image: image58.jpg]Contacteurs

Contacteurs modéle k
de6a12A

Guide de choix

Applications

courant assigné d'emplol

Automatismes simples

le maxi AC-3 (Ue < 440 V) 6A 9A 12A
1 AC-1 (8% 50 °C) 20A 20A 20A
tension assignée d'emploi 690 V

tension assignée de tenue |8 kV

aux chocs (UIMP)

nombre de poles 3 3oud 3oud
puissance assignée d'emplol en AC-3

220240V 15 kW 22 kW 3 kW
380/400V 2,2KW. 4 kW 55 kW
415/440 V. 2,273 kW A kW 5,5 kW
500V 3 kW akW 4w
660/690 V. KW KW TRW
000V

contacteurs auxiliaires

blocs additifs de contacts aux
frontaux.

CAAK (voir page D99)

liaires (voir page D101)
jusqua 4 "0" ou "F*

latéraux

temporisés frontaux

TTOF"

frontaux etanches

relais thermiques manuel-auto associables

classe 10 A

0.11..15A

Classe 20 A
modules d'antiparasitage

type de contacteurs.

LC1 ou LC7 K06

varistance, diode + diode Zener ou circuit RC

LC1 ou LC7 K09

LC10uLC7 K12

LP1K0G

type dinverseurs avec condamnation mécanique

LC2 ou LC8 K06

LP1K09

LC2 ou LC8 K09

LP1K12

LC20uLCB K12

= LP2K06 P2 K09 Pz Kiz
pages

contacteurs A198

inverseurs AZ01

Version avec bobine Basse Consommation (BC)

circuit de commande 24 V CC bobines larges plages de tension

consommation bobines 18W/0.06A 18W/0,06A 18W/0.06A
plages de fonctionnement 0,7..1.30 Uc 0,7...1,30 Uc 0,7...130 Uc
temps de fonctionnement 2 20 °C et a Uc

fermeture 30...40 ms 30...40 ms 30...40 ms
ouverture 1020 ms T0..20ms 10..20ms

contacteurs auxiliaires

blocs de contacts auxliaires
instantanés

CAAK (voir page D102)

LA1 KN-.. 2 contacts.

LA1 KN-.. 2 contacts.

LA1 KN 2 contacts

temporisés Glectroniques
antiparasitage
interfaces

type de contacteurs
type d'inverseurs.

pages
contacteurs

TAZKTZ
intégré dorigine
pas nécessaires
LP4 K06

LP5 K06

A204

LAZKTZ

LP4 K09

LP5 K09

LAZKTZ.

LP4K12

LP5 K12

inverseurs

206




[image: image59.jpg]Contacteurs modéle k
Caractéristiques

Environnement

Conformité aux normes

TEC 047, NF C 63-110, VDE 0660, BS 5424

certifications pour version BC

LC-K06, LC-K09, LCK12,
LP_K06. LPK09, LPK12

UL, CSA

température e Iair ambiant pour fonctionnement T B +50
au voisinage de I'appareil
raccordement mint maxi maxi selon [EC 947
par vis étriers conducteur rigide mm! [ 1x15 [2x4 Txa+1x25

il souple sans embout mm? | 1x0.75 [2x4 2x25

il souple avec embout mm? | 1x034 [1x15+1x25[1x1.6+1x25
Dar cosses Faston clip mm | 2x2.8001x6,35
par picols & souder sur piste avec délrompeur enlre Gircuil de puissance, “4mm x 35 microns
de circuit imprimé et circuit de commande
Couple de serrage empreinte Philips n° 2 €10 6 Nm [ 08.13

Caractéristiques du

circuit de commande

type d'appareils LC1 |LC2 [LC7 [LC8 |LP1 [LP2 |LP4 |LPS
limites de la tension pour fonctionnement 08..1.15 Uc [0,85... 1.1 Uc [08..115 Ue [0.7..1.3 Ue
de commande pour déclenchement >020Uc [>010Uc[>0.10Uc _[>0.100c
Consommation moyenne appel 30VA 3VA W TEW
a20°CetaUc maintien 45VA 3VA 3 W 1.8 W
dissipation thermique W13 3 B 5
temps maximal d'immunité ms |2 2 2 2
aux microcoupures
cadence maxi. de fonctionnement en cycles de manceuvres par heure 3600 3600 3600 3600
durabilité mécanique a Uc bobine 50/60 Hz. 10 ][5 10 _J5
en millions de cycles de manceuvres | _bobine = 0[5
bobine & farge plage 3|5
Caractéristiques des péles
type d'appareils LC1 |LC2 |LC7 [LC8 [LP1 [LP2 |LP4 |LPS
courant thermique conventionnel (Ith) | pour température ambiante < 50 °C A 20
tension assignée d'emploi (Ue) v 690
Courant temporaire admissible & Tair bre pendant un temps T 1s [5s [10s [30s [Tmin[3min 5 min
4 partir de I'état froid (8 < 50 °C)
LCe K06, LPe K06, LCe K09, LPe K09 A 90 85 80 60 45 40 20
LCe K12, LPe K12 115 [105 [100 [75 55 50 25
‘emplol en catégorie AC-1 courant assigné demploi maximal A 20
circuits résistifs, chauffage, éclairage | limites du courant assigné d'emploi en fonction | _A. facteur de marche [90 % [60 % |30 %

(Ue <440 V)

du facteur de marche et e la fréquence
demploi

300 cyclesmansh_[13__[15__[18

120 cycles man./h_[15__[18 |19

30 cycles man/h__[19__[20 20

Bugmentation du courant assigné d'emplor
par mise en paralléle des poles

‘appliquer aux courants maxi ci-dessus, les ccefficients

suivant qui tiennent compte d'un partage souvent inégal

du courant entre les poles

2 poles en paralléle - k = 1.6
3 poles en parallele  k=2.25
4 poles en parallele  k=2,60
emplof en catégorie AC-3 pourcentage dulisalion de Ia puissance cycles man /h 600 [900 1200
moteurs & cage demploi en fonction de la fréquence maximale puissance 100 %[75 % |50 %

demploi





[image: image60.jpg]Contacteurs tripolaires (1)
(circuit de commande en courant continu)

= Fixation sur profilé 1T largeur 35 mm ou par vis o 4.
mVis maintenues desserrées.

puissances normalisées courant raccordement contacts référence de tensions
des moteurs triphasés assigné. auxilaires base & compléter  usuelles
50/60 Hz dremploi instantanés  par le repére
en catégorie AC-3 jusaua enAC3 de la tension
220V 380V 4400500V 440V |
230V 415V 6606690V A W
KW KW kW
LRLKO510= 15 22 3 0 vis-étriers 1 LP1K0610- BDED
1 LP1 K0601. BDED
bornes a ressort © LP1 K06103— BDED
1 LP1 K06013 BDED
Cosses Faston 1 cip 1 LP1 K06107. BDED
de6350u2x28 1 LP1KO6117- BDED
picots pour dircut LP1 K06105- BDED
imprimé 1 LP1 K06015- BD ED
2z 4 7 B vis-&riers 1 LP1 K0910. BDED
il LP1K0901 BDED
bornes  ressort © LP1 K0910: BDED
LP1 K09013 BDED
Cosses Faston 1 cip 1 LP1 K09107. BD ED
de6350u2x28 1 LP1KO09017— BDED
picots pour dircuit 1 LP1K09105 BDED
imprimé LP1 K09015 BDED
3 55 4(4a0v) 12 vis-ériers LP1 K121 BDED
55(440V) 1 LP1 K120 BDED
bornes & ressort © 1 LP1K12103_ BDED
LP1 K12013— BDED
Cosses Faston 1 cip LP1 K1210: BDED
de6350u2x28 1 LP1K12017. BDED
picots pour dircult 1 LP1K12105 BDED
imprimé LP1 K12015- BDED

Tensions du circ
Contacteurs LP1 K (08...1.15 Uc)
volts 12 20 242 36 48 72 100 110 125 200 220 250
repére  JD 7D BD CD ED SD KD FD _GD D MDD

it de commande

Bobin avec antiparastage intégré, ajouter 3 au repére choisi Exemple - JD3.

(1) Blocs de contacis auiaires ot adjonctions, voir page A2Z03.
(2) Lorsquiun détecteur électronique ou un temporisateur éloctronique est placé en sére avec a bobine du
Gontacteur, choisir une bobine 20 V (~. repére Z7, = repére ZD) pour palir la chute de tension crége.
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[image: image62.jpg]Constituants de protection

Interrupteurs-sectionneurs Vario
Références

VCDN 20

e

VCCDN 20

VBDN 20

VCFN_GE

Appareils complets pour applications standard

= Interrupteurs-sectionneurs irpolaires 12 et 20 A & commande rofative.

' Marquage du dispositif de commande 0. .
= Poignée de commande cadenassable (cadenas non fournis).

Appareils complets
m Degré de protection IP 65.

Interrupteurs-sectionneurs principaux
et d'arrét d'urgence pour montage sur porte

disposilif de commande ith référence.
poignée pastonmm  fxalonmm A

rouge jaune 0225 12 VCDN 12
cadenassable par 60 x60 20 VCDN 20
3 cadenas

Interrupteurs-sectionneurs principaux
et d'arrét d'urgence pour montage fond d'armoire (1)

disposilif de commande ith référence.
poignée plastonmm  fxatonmm A

rouge jaune 0225 12 VCCON 12
cadenassable par 60 x60 20 VCCON 20
3 cadenas

Interrupteurs-sectionneurs principaux
pour montage sur porte

disposilif de commande ith référence
poignée plastonmm _ fxatonmm A

noire noir 0225 12 VBDN 12
cadenassable par 60 x60 20 VBON 20
3 cadenas

Coffrets de sécurité de proximité

' Degré de protection IP 55.
u Coffret plombable.
Voir sous-chapitre : "démarreurs en coffret” page AG0.

Interrupteurs-sectionneurs principaux
et d'arrét d'urgence en coffrets

Voir sous-chapitre : "démarreurs en coffret” page AG0.

(1) Appareis rés avec une rallonge d'axa VZN 17 et une contre plaque de verrouliage de porte KZ 32
(voir page A424).
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[image: image63.jpg]Détecteurs inductifs et capacitifs

Détecteurs inductifs et capacitifs
Présentation

interrupteurs XS7

Les détecteurs inductifs

Les détecteurs inductifs sont des appareils capables de détecter des objets
métalliques & distance. Une sortie statique informe de la détection.

Généralités

Cette famille se différencie par les points forts suivants :

m pas de contact physique avec l'objet (pas d'usure), possibilité de détecter la
présence d'objets fraichement peints ou de surfaces fragiles

m cadences de fonctionnement élevées en parfaite adéquation avec les modules ou
les automatismes électroniques

m grandes vitesses d'attaque pour la prise en compte dinformations de courte durée
m produits entiérement enrobés dans une résine, pour une trés bonne tenue aux
environnements industriels agressifs.

m produits statiques (pas de piéces en mouvement) pour une durée de vie
indépendante du nombre de cycles de manceuvres

m visualisation de I'état de la sortie.

Domaines et types d'utilisation

Ces détecteurs se rencontrent dans les secteurs de la machine-outil, la robotique, la
chimie fine, I'agro-alimentaire, et dans les domaines d'applications de fusinage, la
manutention, lassemblage, le convoyage...

Autres paramétres a prendre en compte

La portée

Normalisée, elle devra étre supérieure a la distance maximale objet/face avant du
détecteur.

La technologie 2 ou 3 fils selon I'alimentation électrique
m en courant continu

otype 3 fils pour toute application avec vitesse de commutation élevée, quelle que
soit la nature de la charge (électromécanique ou électronique)

otype 2 fils, particuliérement adapté aux entrées pour automates programmables
industriels, sans se soucier de la polarité

m en courant alternatif : type 2 fils, en série avec la charge.

Critéres de choix

caractéristiques de I'application technologies conseillées | points forts
type la tete du détecteur est intégrée dans | appareil "noyable” appareils protéges contre I'influence
de fixation e support de fixation métalique des masses metalliques autour de la
tete
la téte du détecteur est dégagee de appareil "non noyable" d'encombrement identique, la portée
tout support métallique a portée augmentée est supérieure de 50% a la version
noyable
type place disponible restreinte. boitier cylindrique "court” | appareils pour applications en 24 Vcc |le filetage
de boitier ambiance IP67 max permet un
conformite aux normes boitier cylindrique long appareils adaptés aux environnements| Positionnement
CENELEC EN... “"normalisé CENELEC™ difficiles et présentant des ";“3("“1“9
ambiance 1P68 caracteristiques étendues plusiin
place disponible restreinte. boitier rectangulaire appareils adaptés aux applications | pace de
ambiance IP67 max “miniature ou compact” __| de robotique, codage, soudure, etc. _|détection
conformite aux normes boltier rectangulaire appareils adaptes aux applications | 1atérale.
CENELEC EN... “normalisé CENELEC" de manutention. Raccordements Grandes
sur bornier pour ['utilisation de cables | POrtées-
adaptés.
nature applications en laiton nickele appareils les plus couramment utilises.
du boitier environnement sain
environnement difficile inox résistance chimique et mecanique
(chocs, corrosion) accrue
‘environnement chimique agressif. plastique résistant aux produits.
montage mécanique protege. chimiques corrosifs.
type de raccordement sur un bornier distant. | par cable éxiste en standard de 2, 5 et 10 m
raccordement étancheite IP67 ou IP68 garantie par
le constructeur.
recherche d'une maintenance facile | par connecteur aucun risque d erreur de
etrapide. branchement.
se reporter a la gamme des
constituants de cablage.
cable adapte par le client par bornier permet ['utilisation par le client de son
propre cable, adapteé a I'application,
a la bonne longueur.





[image: image64.jpg]Application : secteur de lindustrie électrique, machine
dlassemblage.
Contrdle de présence contacts mobiles.

Cahier des charges
w Contrdle de présence de 4 éléments en cuivre,
de trés petite taille et de trés faible poids
 Cadence élevée

w Pas de contact physique avec les pidces

w Distance de détection < 0,5 mm

m Détecteur intégré dans son support et
drencombrement réduit

= Environnement relevant d‘exigences normales.

Exemple : détection inductive

oo

i

Détecteurs de proximité inductifs

Solution
w Détecteur inductif noyable dans le métal

 Portée 1 mm

 Boitier métallique lisse (laiton), diamétre 4 mm, longueur 30 mm
 Etanchéité IP 67

= Raccordement par cable de longueur 2 m

' Détecteur type 3 fils DC, sortie NO.

Voir page E42 :

w famille XS1-L04

w référence : XS1 LO4PA310.

détecteur capacitif XTe

Les détecteurs capacitifs
Les détecteurs capacitifs sont des appareils capables de détecter des objets
métalliques ou isolants a distance. Une sortie statique informe de la détection.

Généralités

Les détecteurs capacitifs présentent I'avantage de pouvoir détecter a courte distance
la présence de tous types d'objets.

D'une mise en ceuvre trés simple, ils sont principalement utilisés pour :

m le contrdle de remplissage de liquides dans des flacons ou des cuves

m la détection de la présence de matériaux pulvérulents dans des trémies.

Les domaines d'utilisation les plus significatifs se rencontrent dans I'agroalimentaire,
la chimie, la transformation des matiéres plastiques, le bois, les matériaux de
construction, etc.

Critéres de choix
caractéristiques de I'application | matériaux a détecter technologies

conseillées
détection a faible distance matériaux isolants : versions
(qq mm) d'un objet quelconque, bois, carton, verre, noyables :
directement ou au travers plasfiques, XT1, XT7
une paroi fine isolante poudres et granulés.
détection a plus forte distance matériaux conducteurs : | versions,
(<1 cm) d'un matériau conducteur, | métaux, liquides non noyables
directement ou au travers XT4

une paroi isolante

Nota - Il est conseills de prévoir une lason a a tore dos masses et de falmentation électique,
suvan ke régles de far.
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[image: image67.jpg]Détection de proximité inductive

Détecteurs cylindriques, série M30

© Sn : 10...20 mm Série M30 corps métallique

série de base

3fils NO anis 211
programmable  non polarisé

e s s

Omggrt)‘rlj [0l O e

portée augmentée

portée augmentée
boitier court botier normalisé A
portée nominale Sn & 20 °C (mm) 10 20 15 10 10
portée utile S (mm) 0.8 0..16 0..12 0.8 0.8
boitier M (metal) P (plastiaue) M I} ) M M
gamme de température (‘C) 258 +70 253 +70 253+70 253470 258 +80
degré de protection (sefon IEG 529) Gable 1 IP67 ] connecteur : Selon connectique cable : IPG6 Gable : IP68 /
connecteur : selon connectique
détecteurs pour applications sur circuit & courant continu (CC)
raccordements par cable PVC (2 m) (2) CB=
dimensions (mm) D (diametre) x L (longueur) M30x 405 M30x 405 T30 X405 30 X 52 M30 X 50
références 3 fils_PNP fermeture NO XS1N30PA340 | XS1N30PA349 | XS2 N30PA340 | XS1 D3OPA140 (1)

4fils_PNP/NPN/NO / NC programmable

2fils_non polarisé NO

raccordements par connecteur M12 ==~ Snap-C* compatible|

XS1M30DA210

dimensions (mm) D (diametre) x L (iongueur) M30 X 50

références 3 fils PNP fermeture NO XS1 N30PA340D

M30 X 50

W30 X 50

XS1 N30PA349D | XS2 N30PA340D

30 x 64

X$1D30PA140D (1)

W30 X 60

4fils_PNP/NPN/NO / NC programmable

2fils_non polarisé NO

XS1M30DA210D

limites de tension d'alimentation minifmaxi (V) 10..38 10...38 10..38 10..30 10..58
ondulation comprise
Courant commuté minmax (mA) 0200 0200 0200 0100 15100
Protection contre courls-Circults (¥) */® %6 *® *7® *7®
signalisation de I'état de sortie DEL ()
Courant rsiduel état ouvert (mA) <05
Tension de d&chel état fermé (V) & T mominal =2 <2 <2 <3 <1
fréquence de commutation (Hz) 1000 500 1000 200 200
détecteurs multi-courants / multi-tensions pour applications courant continu ou alternatif (CC/CA)
raccordement par cable PVC (2 m) (2) CB=
dimensions (mm) D (diametre) x L (longueur)
références 2fils CA__non protégés cc (3) fermeture NO

21ils CAICC non protéges cc (3) fermeture NO

ouverture NC.
raccordements par connecteur M12 —ms3-
dimensions (mm) D (diametre) x L (longueur) W30 % 52
références 2 ils CAICC non protégés cc (3) fermeture NO XS1 M30FA264 (1)
limites de tension d'alimentation miniimaxi (V) 50-60 Hz 20..264
Courant de malntien commuté minVmax (mA) 53000
signalisation de Tétat de Ia sorfie DEL (8) ®
Courant résiduel 6tat ouvert (mA) cC2aV <15
CA120V
Tension de G&chel Blat ferm@ (V) & T nominal <45
Tréquence de commutation (Hz) CAICC %
accessolres
connecteurs embrochables (femelles) adaptables sur détecteurs Rf. XS...D et XS...K
?(‘1 ;)  sofle coudée (1) sans DEL XZCP1241L5 | XZCP1241L5 | XZCP1241L5 | XZCP1241L5 | XZ CP1241L5
’ avec? DEL, PNP | XZ CP1340L5 | XZ CP1340L5 | XZ CP1340L5 | XZ CP1340L5 | XZ CP1340L5
e sortie coudée (2)  avec bornier & vis| XZ CC12FGMAOB | XZ CC12FCMAOB | XZ CC12FCMAOB | XZ CC12FCMAUB| XZ CC12FCMAOB
brides de fixation
| xsz 8130 | xsz B130 | xsz B130 | xszB130 | xszB130

(1) Quanié indivisible de 5 détecteurs
(2) Derrére la référence : L1 = longueur de 5m, L2 = longueur de 10 m. Ex : XS1 N30 PA340L2
() cc: courts-circuits

Nota - les astérisques (*) et (**) serve

1t & différencier certaines caractéristiques des produits




Dossier technique

Guide de choix 

Caractéristiques

Protections amont

Références

Encombrements
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[image: image69.jpg]Alimentations pour circuit
de contréle courant continu
Choix

Choix des alimentations

Les caractéristiques & prendre en compte pour le choix d'une alimentation sont
u la tension et le courant nécessaire en sortie de Ialimentation

u la tension de réseau disponible dans linstallation

Le premier choix se fait 4 l'aide du tableau ci-dessous.

Toutefois cette démarche aboutit souvent a sélectionner plusieurs produits.

Il convient alors de prendre en compte d'autres critéres de choix.

La qualité du réseau

Les alimentations redressées filtrées ABL-6R fournissent une tension non régulée,
sensibles aux variations de réseau et de charge. Elles ne peuvent étre utilisées que
sur des réseaux de bonne qualité, avec des fluctuations limitées & -10 %... + 10 %
de la valeur nominale.

Sila qualité du réseau ne permet pas l'utiisation d'une alimentation redressée,
I'usage dune alimentation régulée siimpose.

La gamme & découpage ABL-7R apporte la solution puisqu'elle permet de garantir
une précision de 3% sur la tension de sortie, quels que soient le courant de charge
etla tension d'entrée. De plus, la large plage de tension d'entrée des alimentations
a découpage autorise un raccordement sur tous les réseaux compris dans cette
plage, sans aucun réglage.

La famille ABL-7RP permet également un raccordement sur les réseaux secourus
—110et220V.

La pollution harmonique (facteur de puissance)

Le courant absorbé par une alimentation n'est pas sinusoidale. Ceci aboutit 3 I'existence
de courants harmoniques qui polluent le réseau de distribution. La norme européenne
EN 61000-3-2 limite les courants harmoniques produits par les alimentations

Cette norme vise tous les appareils de plus de 75 W, consommant jusqu'a 16 A par
phase, et directement raccordés au réseau de distribution public. Sont donc exclus,
les équipements raccordés en aval d'un transformateur général basse tension privé.
Par conception, les alimentations redressées consomment peu de courants
harmoniques, et sont donc utilisables sur le réseau de distribution public.

En revanche, les alimentations régulées & découpage en consomment beaucoup
plus. Il est donc nécessaire d'ajouter un circuit de filtrage (Power Factor Correction
ou PFC) pour satisfaire & la norme EN 61000-3-2.

Les alimentations ABL-6RF, ABL-6RT et & découpage ABL-7RP et ABL-7RU
satisfont & la norme EN 61000-3-2 et peuvent donc étre directement raccordées aux
réseaux de distribution publics.

Le comportement aux courts-circuits

En cas de surcharge ou de court-circui, les alimentations redressées doivent étre
protégées en aval par fusible ou disjoncteur pour éviter leur destruction.

Les modéles ABL-6RF2401, ABL-6RF2402 et ABL-6RF2405 sont d'office équipés
d'un fusible verre 5 x 20.

En revanche, les alimentations & découpage sont équipées d'une protection
électronique. Cette protection est & réarmement automatique dés la disparition du
défaut, ce qui dvite toute intervention ou changement de fusible. De plus, la gamme
ABL-7RP laisse & l'utilisateur le choix du mode de réarmement en cas de défaut :

' en position "AUTO", le réarmement est automatique,

 en position "MANU", le réarmement interviendra aprés la disparition du défaut et
sur coupure et rétablissement de la tension réseau.

Cette caractéristique permet 'emploi de ABL-RP sur les installations od les risques
liés au redémarrages intempestifs sont importants.

Tableau de choix selon les caractéristiques
de I'application

technologie régulée a découpage redressée filtrée
tension nominale |~ 100..240 V 50/60 Hz 100..240V  [3x400..500 V |120-240V £15V [ 230400 V +15 V| 3x400 V £15 V.
de réseau — 110... 220 V large plage 50/60 Hz large plage 50160 Hz 50/60 Hz 50/60Hz
variation admissible | 85..264 V, 47..63 Hz 85..264 V 360.550V | +-10 %
— 100..250V. 47..63 Hz 47..63 Hz 47..63 Hz
fension de sortie 12V BV 24V 24V
Courant 1A ABL-GRF2401G2_| ABL-6RF240T
de sortie 2A ABL-7RE2402
25A ABL-TRP4803 ABL-GRF240262 | ABL-RF2402
3A ABL-7RP2403 | ABL-TRE2403
5A | ABL-7TRP1205 ABL-7RP2405 | ABL-TRE2405 ABL-GRF240562 | ABL-6RF2405
T0A ABL-7RP2410 | ABL-TRE2410 | ABL-TRUZ4T0 ABL-6RF2410 | ABL-6RT2410
15A ABL-6RF2415
20A ABL-7RU2420 ABL-6RF2420 | ABL-6RT2420
30A ABL-6RT2430
0A ABL-6RT2440
ENG1000-3-2 oul non oul our
autoprotection oul out ouide 185 A par fusible non
intégrée redémarrage automatique ou manuel redémarrage automatique non au-dela de 5 A
mémoire du défaut | oul non
référence ABL 7RP ABL 7RE ABL 7RU ABL 6RF ABL 6RT
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Caractéristiques

Caractéristiques techniques

type d'alimentation ABL 7RE ABL 7RP ABL 7RU

UL508, CSA 22.2 n° 950, TOV_| UL508, CSA 22.2 n° 950, TUV_| UL508, CSA 22.2 n° 950
Conformité sécurie TEC 950 TEC 950 TEC 950
aux normes CEM EN50081-2 EN50081-2 EN50081-2

IEC61000-6-2 (EN50082-2)

IEC61000-6-2 (EN50082-2)

IEC61000-6-2 (EN50082-2)

Gourants harmoniques BF

ENG1000-3-2

ENG1000-3-2

Circuit d'entrée

type d'alimentation ABL 7RE ABL 7RP ABL 7RU
tensions d'entrée valeurs nominales v ~ 100...240 ~~ 100...240. 3 x~ 400...500
valeurs admissibles v ~ 85...264 monophasé ~- 85...264 monophas ~- 360...550 triphasé
— 110... 250
fréquences admissibles Hz [47..63 47..63 47..63
rendement sous charge nominale >85% >85% >90 %
‘courant & Ta mise sous tension A <30 <30 <10
facteur de puissance ~ 0,65 ~ 0,98 ~ 0,70
Circuit de sortie
type d'alimentation ABL 7RE ABL 7RP ABL 7RU
précision tension de sortie Ajustable, de 100 a 120 % Ajustable, de 100 2 120 % Ajustable, de 100 4 120 %
Tégulation de ligne et charge 3% 3% 1%
‘ondulation résiduelle - bruit mV [ <200 <200 <200
microcoupures. remps de maintien pour Imaxi _|ms |> 10 >20 >33
et Ve mini
surcharges courant de pointe admissible ‘non limité pendant 100 ms non IMité pendant 100 ms non imité pendant 100 ms
protections ‘contre les courts circuits permanente/redémarrage permanente/redémarrage permanente/redémarrage
automatique automatique ou par coupure | automatique
secteur
contre les surcharges 11In 11In 11In
contre les surtensions déclenchement si U > 1,5 Un déclenchement si U > 1,5 Un déclenchement si U > 1,5 Un
‘contre les sous tensions déclenchement si U < 0,8 Un déclenchement si U < 0,8 Un ‘déclenchement si U< 0,8 Un
Caractéristiques fonctionnelles et d'environnement
type d'alimentation ABL 7RE ABL 7RP ABL 7RU
raccordements en entrée mm?|2x25 +terre 2x2,5 +terre 3x25 +terre
en sortie mm?| 2x 2,5 + terre, sortie multiple, |2 x 2,5 + terre, sortie multiple, |4 x 10 + terre.
selon modéle selon modéle
ambiance fempérature de stockage C |-25..+70 -25.+70 ~25.+70
fempérature de fonctionnement | °C__| 0... + 60 (déclassement 0... + 60 (déclassement 0. +60

a partir de 50° C)

& partir de 50° C)

humidité refative maximale

95 % sans condensation
ni ruissellement

95 % sans condensation
ni ruissellement

95 % sans condensation
ni ruissellement

Jegré de protection

1P 20 selon [EC529

1P 20 selon IEC529

1P 20 selon IEC529

vibrations

selon EN6T131-2

selon EN61131-2

selon EN61131-2

ition de fonctionnement verticale verticale verticale
> 100000 h >100 000 h > 1000001
(Selon Bell Core, & 40° C) (Selon Bell Core, 4 40° C) (Selon Bell Core, & 40° C)
Couplages sére possible possible possible
parallele possible { temp. max_50° C) _| possible ( temp. max. 50° C) _| possible ( temp._max. 50° C)
fenue diélectrique _entrée/sortie 3000 V/50 Hz 1 mn 3000 V/50 Hz 1 mn 3750 V/50 iz 1 mn
entréefterre 3000 V/50 Fiz 1 mn 3000 V/50 Hz 1 mn 3500 V/50 iz 1 mn
Sortiefterre (et sortie/sortie] 500 V/50 iz T mn 500 V/50 Az 1 mn 500 V/50 Az 1 mn
fusible d'entrée incorporé Ui, non interchangeable oui, non interchangeable non
emission ‘générique EN50081-1
conduitirayonné EN55011/EN65022 I8
immunités ‘générique TEC61000-6-2

‘décharges électrostatiques

EN61000-4-2 (4 KV contac/g kV air)

Electromagnétique

EN61000-4-3 niv.3 (10 Vim]

perturbations conduftes

ENG1000-4-4 niv.3 (2 kV), ENG1000-4-5, ENG1000-4-6 niv.3, ENG1000-4-8 niv. 4

perturbations secteur

EN1000-4-11 (creux et interruption de tension)
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Caractéristiques de sortie

Déclassement

La température ambiante est un facteur déterminant limitant la puissance qu'une
alimentation électronique peut délivrer en permanence. En effet, une température
trop importante au niveau des composants électroniques diminue sensiblement leur
durée de vie. Inversement, une alimentation peut délivrer plus que sa puissance
nominale si la température ambiante reste largement sous la température nominale
d'utilisation.

La température ambiante nominale des alimentations & découpage est 50°C.
En dega, un surclassement est possible jusqu'a 120% de la puissance nominale.
Au def3, un déclassement est nécessaire jusqu’a une température maximale de 60°C.

Le graphique ci-dessous indique la puissance (par rapport & la puissance nominale)
que I'alimentation peut délivrer en permanence, en fonction de la température
ambiante.
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T T T T T ]
0 10 20 30 40 50 60 7

Température maximale duiisation (°C)

Un déclassement est & prendre en compte dans les cas extrémes de
fonctionnement :

w marche intensive (courant de sortie proche du courant nominal en permanence,
ass0Cié & une température ambiante élevée),

 élévation de la tension de sortie au-dela de 24 V (pour compenser des chutes de
tension en ligne par exemple).

w mise en paralléle pour augmentation de la puissance totale.

ABL-TRE |ABL-7RP ABL-7RU

marche intensive | Sans déclassement, de 0°C & 50° Sans déclassement,
Déclassement du courant nominal de 1%, | de 0°C 4 60°C
par °C supplémentaire, jusqu'a 60°C

Eiévation de la La puissance nominale est fixe

tension de sortie | Augmenter Ia tension de sortie implique de diminuer le courant délivré

mise en paralléle | La puissance totale est égale & la somme des puissances des

pour augmentation |alimentations utilisées, mais la température ambiante maximale

de puissance d'utilisation est de 50°C. Pour améliorer Ia dissipation, les alimentations
ne doivent pas étre en contact

Dans tous les cas, il convient de facilter le refroidissement des produits en
favorisant la convection dans leur périphérie. Un espace de 50 mm doit étre
conservé libre au-dessus et en-dessous des alimentations & découpage, ainsi qu'un
espace de 15 mm sur les cotés.
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Protections amont

Alimentations ABL-7RU, ABL-7RE et ABL-7RP :
protection de la ligne d'alimentation

type de réseau ~ 400V triphasé ~ 480V triphasé
type de protection disjoncteur fusible disjoncteur fusible
magnéto-thermique magnéto-thermique
tripolaire _[GV2-RT C60N GV2-RT CoON
ABL 7RU2410 GVZRT05  [MG24532  [1AaM GVZRTO4 |MG 24532 [1AaM
réglage 0,63 réglage 0.5 A
ABL 7RU2420 GV2-RT06 |MG24533  |2AgG GV2-RT05 |MG 24533 |2A GG
réglage 1A réglage 0.8 A
type de réseau ~ 115V monophasé A 230V monophasé
type de protection disjoncteur fusible gG | disjoncteur fusible gG
magnéto-thermique magnéto-thermique
unipolaire | GB2-CBee
bipolaire | GB2-DBee | C6ON GB2-DBee | C6ON
ABL 7RE2402 MG24517 [ 2A GB2DB06 | MG 24516 __|2A
ABL 7RE2403 MG24517 _[2A GB2-DB06 | MG 24516 _[2A
ABL 7RE2405 MG24518__[4A GB2-DB07 _|MG 17453 _[2A
ABL 7RE2410 MG17454 __[6A GB2DB08__|MG24518 __[4A
ABL 7RP2403 MG 24517 __[2A GB2DB07 _|MG24516 __|2A
ABL 7RP2405 MG24517 __[2A GB2DBO07 _|MG24516 __[2A
ABL 7RP2410 MG24519 [ A GB2-DBO07 _|MG24516 _[2A
ABL 7RP4803 GB2-eB07 _|NG24517 __|2A GB2:DB07 _|MG24516 __|2A
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Références

Alimentations régulées a découpage triphasées

ABL-7RU
tension entrée secteur tension puissance  courant réarmement conforme référence
47..63 Hz desortie  nominale  nominal de l'auto- 41a norme
| ~V =V w A protection  EN 61000-3-2
400...500 24 240 10 auto oui ABL 7RU2410 (1)
ABL-7RU2430 triphasée large plage 280 20 auto oul ABL 7RU2420 (1)

Alimentations régulées a découpage monophasées

ABL-7RE
tension entrée secteur tension courant réarmement conforme référence
47...63 Hz de sortie nominal  de l'auto- ala norme
v = A protection EN 61000-3-2
100...240 24 2 auto non ABL 7RE2402
monophasée large plage 3 auto non ABL 7RE2403
ABLTRE2405, 5 auto non ABL 7RE2405
ABLTRE2405 10 auto non ABL 7TRE2410
ABL-7RP4803
Alimentations régulées a découpage monophasées
ABL-7RP
tension entrée secteur tension courant réarmement conforme référence
47...63 Hz de sortie nominale nominal  de l'auto- 4 la norme
v ==\ w A protection EN 61000-3-2
~ 100...240 12 60 5 auto/manu oui ABL 7RP1205
- 100...250 24 72 3 ‘auto/manu oui ABL 7RP2403
monophasée large plage 120 5 auto/manu out ABL 7RP2405
240 10 auto/manu oui ABL 7RP2410
48 120 25 auto/manu oui ABL 7RP4803

(1) Commercialisation au 3&me trimeslre 2001
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Encombrements
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XB5 AW3465

XB5 AW3335

XB5 AW84B5

in-

XB5 AK124B5

Type de contacts
!

\

!

Boutons-poussoirs lumineux a impulsion
a poussoir affleurant

schéma  forme désignation type tension (1) couleur  référence composé de
dela de contacts d'alimentation du
téte Ft "o" v Ppoussoir
raccordement par vis-étriers
| DEL A T o~ blanc __ XB5 AW31B5 (ZB5 AWOBI5 + ZB5 AW313)
DEL Mﬁ @ intégrée vert XB5 AW33B5 _(7B5 AWOB35 + ZB5 AW333)
protégée Touge XB5 AW34B5 (785 AW0BA45 + ZB5 AW343)
Jaune — XB5 AW35B5 (2B AW0B35 + 285 AW353)
bleu XB5 AW36B5 (ZB5 AWO0B65 + ZB5 AW363)
S @8.120 blanc  XB5 AW31G5 (285 AWOG15 + 285 AW313)
Vel X85 AW33G5 (255 AWOG35 + 285 AW333)
Touge X85 AW34G5 (255 AWOGA5 + 285 AW343)
jaune XB5 AW35G5  (ZB5 AW0G55 + ZB5 AW353)
bleu XB5 AW36G5 (285 AW0GE5 + ZB5 AW363)
~ 230..240 blanc XB5 AW31M5 (785 AWOM15 + ZB5 AW313)
Vel X85 AWS3M5 (255 AWOM35 + 55 AWS3)
rouge XB5 AW34M5 (ZB5 AWOMA45 + ZB5 AW343)
jaune XB5 AW35M5  (ZB5 AWOMS5 + ZB5 AW353)
bleu X85 AW36M5 (255 AWOMS + 285 AW36)
SMmentation 1 1 <250 blanc X85 AW3165 (255 AW0B5 + 285 AWST]
directe vert XB5 AW3365  (ZB5 AW065 + ZB5 AW33)
pour lampe. Touge XB5 AW3465 (785 AW065 + 285 AW34)
BA9s jaune XB5 AW3565 (ZB5 AW065 + ZB5 AW35)
2.4 W maxi
non fournie
0 a transformateur 1 T~ 110120 blanc XB5 AW3135_ (785 AW035 + 785 AW31)
~ @%ﬂ“ © oo ok pe——ES AWsn3s o AWDSS + S AWREY
6V, lampe fouge X85 AW3435 (285 AW035 + 285 AW34)
BAGs Jaune — XB5 AW3535 (2B AW035 + 285 AW35)
a incandescence ~230..240 blanc XB5 AW3145  (ZB5 AW045 + ZB5 AW31)
fournie 50/60 Hz vert XB5 AW3345__(ZB5 AW045 + ZB5 AW33)
Touge XB5 AW3445__(ZB5 AW045 + ZB5 AW34)
jaune XB5 AW3545 (ZB5 AW045 + ZB5 AW35)
Boutons-poussoirs a double touche a impulsion
avec DEL intégrée protégée
schéma  forme désignation type tension (1) degré référence composé de
dela de contacts d'alimentation de
téte Y "o" v protection
1 poussoir 1 1 24 1P 40 XBS5 AW84B5  (ZB5 AWOB55.
B’m%:‘{ (N affleurant vert +ZB5 AWB43543)
L T U (marquage ") ~48.120 P40 XB5 AW84G5 (ZB5-AW0G55
3] 1voyant + 285 AWB43543)
lumineux jaune ~230.240 P40 XB5 AW84M5 (ZB5 AWOMS55
1 poussoir Y785 AWB43543)

dépassant rouge
(marquage "

Boutons-tournants lumineux
avec DEL intégrée protégée (a 2 positions fixes) \/

schéma forme ~ dispositif tension (1) degré  référence composé de
dela de commande ~ d'alimentation  de
téte v protection
12 2§ a manette ~2 vert XBS5 AK123B5 _(ZB5 AWOB35 + ZB5 AK1233)
A jaune XB5 AK125B5 (285 AWOB55 + ZB5 AK1253)
SIS TA8.A20 vert XB5 AK123G5 _(ZB5 AW0G35 + ZB5 AK1233)
Touge  XB5 AK124G5 (ZB5 AW0G45 + 25 AKT243)
jaune XB5 AK125G5 (ZB5 AW0GS55 + ZB5 AK1253)
230,240 vert XB5 AK123M5_(ZB5 AWOM35 + 285 AK1233)
Touge X85 AKT24M5 (285 AWOMAS + 255 AK1243)
Jaune ___XBS5 AKT25M5 (285 AWOMS5 + 285 AK1253)





Références





Panneau d’affichage (non disponible sur la maquette) et détecteurs





Sens d’enroulement automatique (ressorts)





Pièces métalliques  pour détection





Détecteur


« origine »





Détecteur


« ralentissement »





Détecteur


« position»





Affiches





Armoire de commande





Moteur





Crans


d’entraînement








Axes


1 et 2





Cylindre 1 





Le mode programme permet de tracer le schéma électrique





Le mode simulation permet de tester son programme





Le mode paramètres permet de modifier les caractéristiques des temporisations et des compteurs





Exemple de programme





Entrées de l’automate





Sorties de l’automate





Temporisations





Comparateurs





Affichage de textes sur l’écran du module





Touches du module qui peuvent être utilisées comme variables d’entrée





Variables internes





Compteurs





Horloges





Cylindre 2





Affiche 1





Affiche 2





Affiche 3





Détecteur origine





Détecteur ralentiss-ement





Détecteur Position





Sens de montée





Sens de descente





Vue de la toile déroulée 


(3 affiches)





Commutateur


DCY








Commutateur Réglage





Bouton-poussoir


Montée





Bouton-poussoir


Descente





Arrêt d’urgence





Potentiomètre


(non utilisé dans le système d’affichage publicitaire) 





Partie métallique





LPO BLAISE COLMAR


COLMAR





Panneau 


d’affichage publicitaire





Dossier technique





Afficher successivement et pendant une durée prédéterminée les annonces publicitaires





A-0





W





C





Réducteur





E








Affiches


publicitaires





Affiches exposées successivement sur un même emplacement








Panneau d’affichage publicitaire déroulant





Commutateur « DCY »





Commutateur « DCY »





Commutateur « DCY »





Commutateur « DCY »
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